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  اعی بنیاد مرکزيسشرکت 

 HITEKنمایندگی اینورترهاي 
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Models 

 
Ratedpower(kW) 

Ratedinputcurrent

(A) 

Ratedoutput

current(A) 

Adaptivem

otor(KW) 

Input3PH380V±15%47Hz～63Hz 

F300-0R7G/1R5P-4 0.75/1.5 3.4/5.0 2.5/3.7 0.75/1.5 

F300-1R5G/2R2P-4 1.5/2.2 5.0/5.8 3.7/5.0 1.5/2.2 

F300-2R2G/3R7P-4 2.2/3.7 5.8/10.5 5.0/8.5 2.2/3.7 

F300-3R7G/5R5P-4 3.7/5.5 10.5/14.6 8.5/13 3.7/5.5 

F300-5R5G/7R5P-4 5.5/7.5 14.6/20.5 13/18 5.5/7.5 

F300-7R5G/011P-4 7.5/11 20.5/26 18/24 7.5/11 

F300-011G/015P-4 11/15 26/35 24/30 11/15 

F300-015G/018P-4 15/18.5 35/38.5 30/37 15/18.5 

F300-018G/022P-4 18.5/22 38.5/46.5 37/46 18.5/22 

F300-022G/030P-4 22/30 46.5/62 46/58 22/30 

F300-030G/037P-4 30/37 62/76 58/75 30/37 

F300-037G/045P-4 37/45 76/92 75/90 37/45 

F300-045G/055P-4 45/55 92/113 90/110 45/55 

F300-055G/075P-4 55/75 113/157 110/150 55/75 

F300-075G/093P-4 75/93 157/180 150/170 75/93 

F300-093G/110P-4 93/110 180/214 170/210 93/110 

F300-110G/132P-4 110/132 214/256 210/250 110/132 

F300-132G/160P-4 132/160 256/307 250/300 132/160 

F300-160G/200P-4 160/200 307/385 300/380 160/200 

F300-200G/220P-4 200/220 385/430 380/430 200/220 

F300-220G/250P-4 220/250 430/468 430/465 220/250 

F300-250G/280P-4 250/280 468/525 465/520 250/280 

F300-280G/315P-4 280/315 525/590 520/585 280/315 

F300-315G/350P-4 315/350 590/665 585/650 315/350 

F300-350G/400P-4 350/400 665/785 650/754 350/400 

F300-400G/500P-4 400/500 785/965 754/930 400/500 

F300-500G/630P-4 500/630 965/1210 930/1180 500/630 

F300-630G/710P-4 630/710 1210/1465 1180/1430 630/710 
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Technical Features 
 

 Technical Features Description 

 
Input 

Input voltage range 1AC22OV±15%,3AC220V±15%,3AC380V±15%,3AC660V±10%,3AC1140V±15% 

Input frequency 
range 

47~63Hz 

Power factor ≥95% 

C
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Contro lmode V/Fcontrol,non-PGvectorcontrol(SVC),PGvectorcontrol(FVC) 

V/Fcontrol Line,multiplepoint,squareV/Fcurve,V/Fseparation 

Operation command 
mode 

Keypadcontrol,Terminalcontrol,Serialcommunicationcontrol 

Frequency Reference 
Source 

Digital,analog,pulsefrequency,serialcommunication,multi-
stepspeed,simplePLCandPIDThe combinaton of multi-modes and the different 
modes can be switched. 

Overload capacity 
Gtype:150%ratedcurrent60s,180%ratedcurrent3s
Ptype:120%ratedcurrent60s,150%ratedcurrent3s 

Start torque 
Gtype:0.5Hz/150%(SVC),0Hz/180%(FVC) 
Ptype: 0.5Hz/100% 

Speed adjusting 
range 

1:100(SVC) 1:1000(FVC) 

Speed control 
accuracy 

±0.5%(SVC) ±0.02%(FVC) 

Carrier frequency 0.5to16.0kHz;automaticallyadjustcarrierfrequencyaccordingtotheloadcharacteristics 

Frequency resolution Digitalsetting:0.01Hz.Anologsetting:maximumfrequencyx0.025% 

Torque boost Automatictorqueboost;manualtorqueboost0.1~30% 

Acceleration and 
Deceleration mode 

LineorS-curve,4typesofacceleration/decelerationtimewiththerangeof0.0~6500.0s 

DC brake SupportsstartingandstoppingDC brake; 

Jogging Control Jogfrequencyrange:0.0Hz~50.00Hz;JogAcc/Dectime:0~6500.0s 

Simple PLC & multi 
–step speed 
operation 

Built-inPLCorcontrolterminal,16stepsspeedcan beset 

Built-in PID 
Built-inPIDcontroltoeasilyrealizethecloseloopcontrolfortheprocessparameters 
(suchaspressure,temperature,flow,etc.) 

Automaticvoltage 
regulation(AVR) 

Automaticallymaintainaconstantoutputvoltagewhenthevoltageofelectricitygridchang
es 

Common DCbus CommonDCbusfunction:multipleinverterscanuseacommonDCbus 

Traverse control Traversecontrolfunction:multipletriangularpulsefrequencycontrol 

Fixed length control Settinglengthcontrol 

Timing control Settingtimerange:0~6500min 

T
e
rm

in
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Input terminals 

• 6programmabledigitalinputs,itcanbeextendedto4digitalinputs,oneofwhichs

upports high speed pulse input; 

• 1analogvoltageinput 0~10VDC; 

• 2voltageinput0~10VDCorcurrentinput0~20mA 

 
Output terminals 

• 1opencollectoroutput,itcanbeextenedto1highspeedpulseoutput; 

• 2relay outputs; 

• 2analogoutput:volatgeoutput0~10VDCorcurrentoutput0~20mA 

Human
machin
e 
interface 

LED Display Candisplaysettingfrequency,outputfrequency,outputvoltage,outputcurrent,etc. 
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 Protection class IP20 

Humidity & 
temperature 

90%RHorless(no-condensation),-
10°C~+40°C.Inverterwillbederatedifambientemperature exceeds 40°C 

Vibration Under20Hz9.8m/s(1G),Over20Hz5.88m/s(0.6G) 

Store environment ≤1000M,indoor(nocorrosivegasandliquid) 

Store temperature -20°C〜60°C 

Cooling Mode Forcedair-cooling 
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کیلووات 22 نقشھ و بلوک دیاگرام ورودی و خروجی ھای اینورتر تا  
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کیلووات بھ بالا 30 نقشھ و بلوک دیاگرام ورودی و خروجی ھای اینورتر از  
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PRGM/ESC 

Program key:Enter first level menu or exit parameter group 

 
 

 

FUNCTION/DATA 

In the mode of normal operation, press this key to display all items of status and 

information of AC drive, such as frequency command, output frequency and out

put current;In the mode of program, press this key to display parameters,and 

press again to write modified data into the internal storage. 

 

 

FORWARD/REVERSE 

Press the key of forward/reverse turning to slow down the motor

acceleration in negative direction to the setting frequency command.

 

 

JOG/» 

Press this key to execute jog frequency command ;In the mode

operation, work as the left shift key. 

 

 

RUN 

Used to start AC drive operation.(This key has no effect when

to terminal run.) 

 

 

STOP/RST 

Used to stop the AC drive operation.If the AC drive has stopped

press this key to reset the drive. 

 

 

UP/DOWN 

Used to select parameter item and modify parameter 

 

 

In the mode of normal operation, press this key to display all items of status and 

information of AC drive, such as frequency command, output frequency and out 
display parameters,and 

motor to 0Hz,and 

setting frequency command. 

mode of parameter 

when the drive is set 

stopped due to afault, 
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 :ح کدھای نمایشی روی نمایشگر اینورترتوضی*
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 روش تغییر دادن پارامترھا و یک مثال نمونھ از نحوه تغییر پارامترھا
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:تنظیمات کارخانھ  

 
F00.28 

 
 ریست نوع انتخاب

 :0تغییر بدون

 :1کارخارنھ تنظیمات بھ بازگشت

 :2خطاھا کردن پاک

 
0 •  

 
 
 
 

 : حد پایین فرکانس تنظیمیفرکانس ماکزیمم و محدوده حد بال و  **
 

F00.03 50.00 خروجی فرکانس ماکزیممHz〜600.00Hz 50.00Hz • 
F00.04 خروجی فرکانسلا با حد 

FOO.05~FOO.03 

(max.frequency) 
50.00Hz 

 

 

F00.05 خروجی فرکانس پایین حد 
0.00Hz~F00.04 

(TMnfrequencyupper limit) 
50.00Hz 

 

 

  .قرار دھید  F00.11=1ھرتز بایستی مقدار  300بالاتر از اینورتر خروجی فرکانس افزایش برای:توجھ

 
 :بیس فرکانس*

 

F02.02 
 بیس فرکانس

 )موتور نامی فرکانس(
1Hz〜FOO.03 

 ماکزیمم فرکانس تا ھرتز1 از
 بامدل مطابق

 • موتور
 

 :موتور پارامترھای تنظیم*
 

F02.00 0 موتور نوع انتخاب:common asynchronous 
motor1:variable frequency 
asynchronous motor 

0 

F02.01 0.1 موتور توانkW〜1000.0kW 

 
ور

وت
م

 
ل
مد

با
 

ق
طاب

م
 

F02.02 
 بیسفرکانس 

 )موتور نامی فرکانس(
1Hz〜F00.03(max. frequency) 

F02.03 1 موتوردورrpm〜65535rpm 

F02.04 1 موتور نامیولتاژV〜2000V 

 
F02.05 

 
 موتور نامی  جریان

0.01A〜655.35A 

(AC drive power 
<=55kW) 0.1A〜6553.5A 

(AC drive power>55kW) 
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 * اتو تیونینگ :
 

 
F02.37 

 
 

 اتوماتیک بصورت موتور پارامترھای ثبت

 :0تغییر بدون

   STATIC-:01زیربار درحالت

 :DYNAMIC02باشد  آزاد موتورباید شفت اینحالتدر

 
 :ACC , DEC زمانھای تنظیم*

 

 فرض پیش مقدار پارامتر شرح پارامتر

F00.12 شتابگیری زمان(ACC) 0.00s~6500.0s دستگاه وتوان بامدلمطابق 

F00.13 توقف زمان(DEC) 0.00s~6500.0s دستگاه وتوان بامدل مطابق 

 :اینورتر توقف نحوه*
 

 پیشفرض نوعتوقفانتخاب پارامترشرح پارامترشماره

F01.08 توقف نوع انتخاب 
 :DEC0توقفزمانبا

 :runfree1آزادشفت

 
 دستگاه وتوان بامدلمطابق

 
 :کریرفرکانس*

 

 پیشفرض مقدار پارامترشرح پارامترشماره

F00.17 0.5 کریرفرکانسkHz~16.0kHz دستگاه وتوان بامدلمطابق 

 

Carrierfrequency  دمایاینورترافزایش جریانمیزان موتورصدای 

0.5kHz بلند 
 
 

 
 کوتاه

 کم
 
 

 
 زیاد

 کم
 
 

 
 زیاد

10kHz 

16kHz 

 اینورتر کاری مد انتخاب*
 

 پیشفرض نوععملکردانتخاب پارامترشرح پارامترشماره

 
F00.00 

 
 سرعت کنترل مد

 :0(SVC)وکتورکنترل سنسورلس

 :1(FVC))انکدر با بستھ حلقھ(کنترلوکتور

 :V/F2خطیمنحنی

 
 V/Fخطی منحنی
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 ساعی بنیاد مرکزی
HITEK ھای مدل نماینده رسمی اینورتر   

 در استان مرکزی
 

 

 روش ھای مختلف

 روشن و خاموش کردن

 اینورتر
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F00.01 

 
 استپ/استارت فرمان محل تعیین

 :0پدکی

 :1ترمینال

2:)RS485(مدباس 

 : روش ھای مختلف روشن و خاموش نمودن موتور *
 : خاموش کردن اینورتر از روی کی پدروشن و -الف*

 . قرار دھید  F00.01= 0مقدار پارامتر 1 –

  .را فشار دھید اینورتر با فرکانس تنظیم شده شروع بھ کار میکندRUNشستی 2 –

 میتوانید جھت چرخش موتورFWD/REVاگر جھت چرخش موتور بر عکس دلخواه شما بود با فشار دادن شستی 3 –
  . را عوض نمایید

 . را فشار دھیدSTOPبرای خاموش نمودن اینورتر کافیست شستی 4 –
 

 

 : اینورترS1~S6 روشن و خاموش کردن اینورتر از طریق ترمینال ھای فرمان  -ب*
 

 
 .قراردھید F00.01 = 1پارامتر:-1ب

 .نمایید زیرانتخاب جدول طبق را دلخواھتان مد:-2ب

 
 فرمان ورودی ترمینالھای اینورترازطریق اندازی راه مختلفمدھای

 

 پیشفرضمقدار تنظیمات شرح پارامتر

 
F05.13 

 
 ازترمینال اندازی راه مد انتخاب

 :0یک دوسیمھ

 :1دو دوسیمھ

 :2یک سیمھ سھ

 :3دو سیمھ سھ

 
0 
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کراه اندازی اینورتر بھ صورت دوسیمھ ی *  

    پارامتر  F00.01 =1 )انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال(قراردھید                                    
)                                                              انتخاب مد دوسیمھ یک(قراردھید  F05.13=0 پارامتر  

تعیین ترمینال (قراردھید  S1  بعنوانFORWARDF05.00 = 1پارامتر 
تعیین ترمینال (قراردھید                                                                 S2  بعنوان
REVERS(F05.01 = پارامتر2  

.مدار زیر را ببندید  

 

 
 

 

 

 :دو سیمھ دو صورت بھ اینورتر اندازی راه*

 
 ترم از استارت فرمان محل انتخاب).قراردھیدF00.01=1پارامتر-1 

1=F05.13مد دوسیمھ انتخاب).قراردھید 

 ران یا استارت بعنوانS1ترمینال تعیین).قراردھیدF05.00=1(دو

 چرخش جھت تعین بعنوانS2ترمینال تعیین).قراردھیدF05.01=2فرمانرانیااس

 پارامتر -2

 پارامتر-3 

 پارامتر-4    

 .مدارزیرراببندید–5
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 :یک سیمھسھ  صورت بھ اینورتر اندازی راه*

 
 ترم از استارت فرمان محل انتخاب).قراردھیدF00.01=1پارامتر-1 

1=F05.13یک  سیمھسھ مد  انتخاب).قراردھید

 FORWARDبعنوانS1ترمینال تعیین).قراردھیدF05.00=1(دو

  REVERSبعنوانS2ترمینال تعیین).قراردھیدF05.01=2فرمانرانیااس

 پارامتر -2

 پارامتر-3 

 پارامتر-4    

  STOPبعنوان3Sترمینال تعیین).قراردھیدF05.00=3(پارامتر  –5
 

 
 

 

 

 :دو سیمھ سھ صورت بھ اینورتر اندازی راه*
 

 از استارت فرمان محل انتخاب).قراردھیدF00.01=1پارامتر-1

3=F05.13(دو سیمھ سھ مد انتخاب).قراردھید 

1=F05.00 تعیین ترمینال ).قرار دھیدS1  بعنوان فرمان

 جھت تعین بعنوانS2 ترمینال تعیین).قراردھیدF05.01=2ران

 )StopبعنوانS3ترمینال تعیین).قراردھیدF05.02=3چر

 پارامتر-2

 پارامتر-3

 پارامتر-4

 پارامتر-5

 .مدارزیرراببندید–6
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 ساعی بنیاد مرکزی
HITEK ھای مدل نماینده رسمی اینورتر   

 در استان مرکزی
 
 
 

 
  روشھای مختلف

 خروجی تغییر فرکانس اینورتر
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     برای تنظیم فرکانس خروجی بھ روش ھای مختلف بایستی پارامتر    
F00.06 ترا طبق جدول زیر   

ظیم نمودن  
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 پیشفرض تنظیمات پارامترشرح پارامتر
 
 
 
 

 
F00.06 

 
 
 
 

 
 خروجی فرکانس تنظیم محل

 :0 قبلی فرکانس ذخیره بدون کیپد طریق از
 :1قبلی فرکانس ذخیره پد،باکی

 :2(ولت10تا 0ولتاژی )AI1آنلوگ ورودی
 :3(میلی20تا 4جریانی )AI2آنلوگ ورودی

 :AI34آنلوگ ورودی
 :5(انکدر) پالسی

 :6اسپید مولتی
 :7داخلی PLC  طریقاز

 :PID8کنترلر
 :RS4859باس مد

 :10کیپد روی پتانسیومتر

 
 
 
 

 
0 

 
 پد کی ازطریق خروجی فرکانس تنظیم*

 
 فرکانس تنظیم).قراردھیدF00.06=1پارامتر-1

 

 

 

 F00.10پارامتر تانرادر نیاز مورد فرکانس مقدار–2 .نماییدتنظیم

 بمیتوانیدF00.10پارامتر بھ نشد وارد بدون باشدRUNحالت در اینورتر اگر مد این در:توجھ

 راگ کھ یدباش تھداش توجھ ولی. دھید تغییر کیپد دار جھت کلیدھای طریق از را خروجی فرکانس مقدار

 1=0.26 اگر :توجھ .بود خواھد F00.10مقدار ھمان خروجی فرکانس مد تارتاس فرمان درصدورتو شد

STOP کرد خواھد کار فرکانس ین ا مدب استارت وبا میگردد ذخیره اینورتر کاری فرکانس آخرین اینورتر شدن 



19  

 : تنظیم فرکانس خروجی از طریق پتانسیومتر روی کی پد * *

 

  ) پدتنظیم فرکانس خروجی اینورتر از طریق پتانسیومتر روی کی . ( قرار دھید F00.06 = 10پارامتر 1 -
 

 

 :رونیپتانسیومتر بی  طریق از خروجی فرکانس تنظیم*
 

 F00.06 = 4پارامتر-1 اینورتر   خروجی فرکانس تنظیم).دھیدقرار

 .مدارزیرراببندید–2

 

 
 
 

 
 ورتصب موتور دباش مثبت ورودی ولتاژ اگر . کرد خواھد تغییر خروجی فرکانس اینورتر بھ هشد لصمت پتانسیومتر دادن تغییر با حال

FORWARD عکس بر جھت در موتور باشد منفی پایھ این بھ ورودی ولتاژ اگر و 

 .کردکار خواھد 
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1F12.5رادقمرتماراپ

تنظیم فرکانس خروجی بصورت   MULTI SPEED  :  ورودیھای دیجیتال توسط   

 
Functio

nCod
e 

Name Description(settingRange) 
Factor
yDefa
ult 

Change 

 
 

 
F12.51 

 

 
 خروجی فرکاس انتخاب
 از یک ھیچ کھ وقتی

 0 نباشد فعال ورودیھا
Speed Multi 

 :12.020پارامتر در دلخواه مقدار تنظیم
 :AI11آنلوگ ورودی
 :AI22آنلوگ ورودی
 :AI33آنلوگ ورودی
 :1(انکدر)پالسی ورودی

5: PID 

 :6طریقکیپداز
(FOO.10),modified UP/DOWN 

 
 

 
0 

 

 

 
 .میباشد 100%الی100%-(F00.03) ماکزیمم فرکانس از درصدی برحسب فوق مقادیر:توجھ

 
 آن با مربوط فرکانس فوق جدول طبق S6~S3 یتالجدی ورودیھای بودن قطع یا وصل وضعیت بھ توجھ با حال-7

 .شد خواھد ظاھر اینورتر خروجی در حالت
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 تنظ*

 
-2پارامتر-1

خروفرکانسXXپارامتر

 جیمقد

 فرکانسبعنوانفرآخرین

 F05.00=1پارامتر-3

 قرارF05.01=2پارامتر-4

 قراردھیF05.02=9پارامتر-4

قرار.دھیدقرار

 تن).دھید

 F05.03=10پارامتر-5

 F05.04=11پارامتر-6

 ،آخرینفرکانسکاریبرF00.26=1اگر–7

 تعیینکنندھفرکانسکارF00.10اینورترمقدارشدن

 .مدارزیرراببندید–8
 

 
 .گامافزایشیاکاھشفرکانسدراینمدمیباشدF05.14مقدارپارامتر:توجھ

 4فرکانسخروجیبانرخپلھایمقداردرجشددھدرپارامترS3باوصدلشددنکلید:توضییح

 .فرکانسخروجیباھماننرخکاھشخواھدیافتS4کلیدشدن

 .خواھد بود  F00.10فرکانسخروجیبرابربامقدارپارامترS5وصلشدنکلیدبا

ھمانطور کھ درباالتوضیحدادھشدبا استشدن اینورتر نیزفرکانسکاریجھتاستارتمدد 

 تنظیمنماییF00.26=1لذاچنانچھمیخواھیدکھآخرینفرکانسکاریدراستارتبعدیحفظشودبایدبود،10.مقدار

 .دراینحالتتوسطشستیھایجھتداررویکیپدنیزمیتوانفرکانسراکمیازیادکرد:توجھ
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Functio
n 
Code 

ParameterName 

F05.23 نیرتمکگولانآیدورونایرجرادقم 

F05.24 گولانآیدورورادقمنیھبیجورخسناکرفرادقمنیرتمک
 رتمک یازا

F05.25 نیرتشیبگولانآیدورونایرجرادقم 

F05.26  ھب یجورخ

 تن*

 

 پارامتر-1

 درصورتن–2

 

 

 
 5.25دراینحالتباتوجھبھاینکھمقادیر:توجھ

 =(1mA.میلیآمردرنظرمیگیریم1ولترا0.5ھر
 

 
بتھ عنتناوورودآ التالنت  AI1ر¤درحالتپ پفرت :aنکتھ

ا¤استتت20~(0(mAورودآالتتالنتجریتتالI2جتاآبتھAI1بھتناافازتھïوتنردرلتاامفباشتد0)~mA)20جریتال~V)10ولتتاآ

 تت)دنلزتتایفبایتتدپتتفمربنبتتھراجاب

 (بدیلشندïاازحالپورودآولتاآبھورودآجریالïشندجامپر
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 1-پ

 تنظیم-2

.02=4-3 

F05.03=5-4 

 06.تنظیمپارامتر–5

 F08.07تنظیمپارامتر–6

 F08.08(Cتنظیمپارامتر–7

 

 پیشفرضمقدار مقدار شرح پارامتر

F08.06 JOGrunningfrequency 0.00Hz~F00.03(max.frequenc
y) 

2.00Hz 

F08.07 JOGacceleration time 0.0s~6500.0s 20.0s 

F08.08 JOGdeceleration time 0.0s~6500.0s 20.0s 

 

 
 RDدرجھتJOGفعالشوداینورتربافرکانسS3اگرترمینالحال

 .کارخواھدکردReverseدرجھتJOGاینورتربافرکانسشود
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برای 

 نمتنظیم

 

 
 توجھداشتھباشید*

 
 دراینمرحلھباتن:راھنمایی

 رویاینورتررایکبارRUNشستی
 

 
 انتخابمدکنترلسرعتبر

 
 
 
 
 
 

 
تعیینمتنظیممد

 ح

 تنظ

 
 
 
 

 
 نظرداشتھباشیددراینمثالکنترلگشتاورازطریقپتانسیومتربیرونیوورودیآنادر
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 *ک
 

 ابتداپا-1
 

F02.00 لنعمنالتھابï0 نر:common asynchronous 
motor1:variablefrequencyasynchrono
usmotor 

0 

F02.01 ïمنناوï0.1 نرkW〜1000.0kW 

 
ل
مد

ربا
تو

مو
ق
طاب

م
 

F02.02 
 السبفسفر

 1Hz〜F00.03(max. frequency) (نرïفرالسلاممن(

F02.03 مندورï1 نرrpm〜65535rpm 

F02.04 لاممنولتاï1 نرV〜2000V 

 
F02.05 

 
 نرïلاممنجریاو

0.01A〜655.35A 

(ACdrivepower<=55kW)0.

1A〜6553.5A 

(ACdrivepower>55kW) 

 قرارF00.00=2مدکاریاینورتررادرحالت–2
 

 
F00.00 

 
 کنترلسرعتمد

 :0(SVC)وکتورکنترلسنسورلس

 :1(FVC)(حلقھبستھباانکدر)کنترلوکتور

 :V/F2خطیمنحنی

 
 .پارامترھایمربوطبھانکودرراتنظیمنمایید–3

 

Function 
Code 

Name Description(settingRange) 
Factory 
Default 

F02.27 الکدرلنع 
0:ABZincrementalencoder 

1:UVWincrementalencoder 
0 

F02.29 ï2500 65535~1 پالسعداد 

F02.30 
ïجھپپالسالکدرعفف 

 (مفرند¤غففرففدبکمنïونرتدر(

0:forward1:r

everse 
0 

F02.32 
ïجھپدورمنعفïنرمطابقباجھپپالس 

 الکدر

0:forward1:r

everse 
0 

F02.36 
 التظارجھپودورخطادرونرتمدت

 الکدرااآسفقطع

0.0s:oactio

n0.1-10.0s 
0.0 

 
F02.37 

 
 فکïنماïنربصنرتاïپارامترااآمنثبپ

 :0غففرïبدوو

 :STATIC01زیرباردرحالپ

 :DYNAMIC02نربایدازادباشدïپمن¤ایحالپشدر

 
0 
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–5 

 

 
 جامپرروآارتالکندررابر اساس ولتا:aتوج

 
 .نظفلزایفدïالکندر

 
 .سیمبندیبینانکودروکارتانکودررااجرانمایید–6

 ھر50برقورودیاینورترراوصلنماییدوفرکانسکاریراروی–7

روی کی پد مقدار فیدبک انکومشاھدھفیدبک FUNCبا چندین بار فشردن شستی–8

–9انکودرروینمایشگرمطمئن میشویمکھسیم بندی انکودربھ 

 تنظیمLOOP)(CLOSEF00.00=1اینورتررااستنمودھومقدارپارامتر
 

 
F00.00 

 
 کنترلسرعتمد

 :0(SVC)وکتورکنترلسنسورلس

 :1(FVC)(حلقھبستھباانکدر)کنترلوکتور

 :V/F2خطیمنحنی

 
 F02.37=2.نماییدtuningAutoاینورتررا–10

 
 
 

F02.37 

 
 فکïنماïانربصنرتïثبپپارامترااآمن

 :0غففرïبدوو

 :STATIC01زیرباردرحالپ

 :DYNAMIC02نربایدازادباشدïپمن¤ایحالپشدر
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–11 
 
 

 رادرفاینورتر

3.00,F03.03 
 

 
Function 

Code 
Name 

Description(setting 
Range) 

Factory 
Default 

Change 

GroupF03:VectorControl Parameters 

F03.00 
Proportionalgain1ofspeed 
loop 

1~100 30 

 

 

F03.01 Integraltime1ofspeedloop 0.01s~10.00s 0.50s 
 

F03.02 
Switchoverlowpoint 
frequency 

0.00Hz~F03.05 5.00Hz 

 

 

F03.03 
Proportionalgain2ofspeed 
loop 

1~100 20 
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a1–ن 

 Dورودی
 

 

Highspeedinput 
 

 

 F00.06=5تنظیمپارامتر–2 تنظیمفرکانسازطریقپالسورودبابت

 بعنوانپالسورودیHDIفعالکردنپایھF05.09=30تنظیمپارامتر–3

 موتورحرکتHDIدراینحالتباورودیپالسبھپایھ.نماییدRUNاینورتررا–4
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 توضیحاتسایر حشـــــــــــــر پارامتر

F06.01 HDORoutputselection 0:nooutput 

1:freuencyreached 
2:frequency-leveldetectionFDT1output3: 
fault output (stop) 
4: motor overload pre-
warning5:AC drive overload pre-
warning 
6:zero-speed running (no output at 
stop)7:zero-
speedrunning2(nooutputatstop)8: 
frequency upper limit reached 
9:frequencylowerlimitreached(nooutputatstop)10: set 
count value reached 
11:designated count value reached12: 
length reached 

13:PLCcyclecomplete 
14:accumulativerunning time reached15: 
frequency limited 
16: torque limited17: 
ready for 
RUN18:ACdriverunni
ng19: AI1>AI2 
20:undervoltagestateoutput22: 
reserved 

23:reserved 
24: accumulative power-on time 
reached25:FrequencyleveldetectionFDT2outp
ut26 : frequency 1 reached 

27:frequency2 reached 

28:current1reached 

29:current2reached 

30:timingreached 
31:AI1inputlimitexceeded32: 
load becoming 0 
33: reverse 
running34:zerocurrentst
ate 
35:moduletemperaturereached36:o
utputcurrentlimitexceeded 
37: Frequency lower limit reached (having output at stop)38: 
Alarm output (keep running) 

39:motoroverheatwarning 

40:currentrunningtimereached 

F06.02 RelayTAoutputselection（TA*TB*TC） 

F06.03 RelayRAoutputselection（RA*RB*RC） 

F06.04 MO1outputselection 
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اینتنظیماتجھتراھانداز 

 اینورترتافرکانستعییخروجی

 عمدتازمانکوتاھیاتتاتتارaک

 TimeAcceleration(1اتلیاندازی
 

 
 توضیحاتسایر مقدار حشـــــــــــــر پارامتر

F08.28 20 سوییچفرکانسHz سوییچبینفرکانسACC2وACC1 

F08.00 AccelerationTime2 5s شیباستارتاولتنظیم 

F00.12 AccelerationTime1 30s شیباستارتدومتنظیم 
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 تنظی
 

 توضیحاتسایر مقدار حشـــــــــــــر پارامتر

F09.09 تیفعالسازیمدحفاظ 1 فعالسازیLoadOver 

F09.10 یاناضافھجریانبراساسجریاننایمتنظییمنم 10.00～0.20 سطحجریانینتعی 

F09.11 جھتصدورخطادرصورترسیدنبھسطحجریانتنظیمیانتظار %50 مدتزمانجھتتشخیص 

F06.03 تنظیمرلھRA 4 فعالسازیرلھ،درزمانوقوعخطایمربوطھ 

 

 
 حفاظتیجھتجلوگتنظیمات

 
 توضیحاتسایر مقدار حشـــــــــــــر پارامتر

F08.37 ییحسبدرصدوبرمبنایجریانتنظییمدرپارامبر %150 مقدارجریانلحظھایینتعیf02.05 

F08.38 0.2 مدتزمانجھتتشخیصs یانانتظاربرایثبتواعالمخطانم 

F06.03 تنظیمرلھRA 36 رلھ،پسازتشخیصخطایمربوطھفعالسازی 

 

 

 
 :نکتھ*

 
 تنظیم شده اند، پیشنھاد میگ 1و %200ورتپیشفرضبترتیببررویaبF09.10وF08.37پارامتر

 .صورتباالبودنحساسیتونیاز،ازاینتنظیماتاستفادھنماییددر
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 پار*
 

–1مراحلزیرر 

 مدارفرمان

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 پارامترھایمربوطبھموتورراتنظیمنمایید–2

 

 نظفزاتï شرح پارامتر

F02.01 ïمنناوï0.1 نرkW〜1000.0kW 

F02.02 السمنفرï0.01(میزالسمافر( نرHz〜F00.03 

F02.03 مندورï1 نرrpm〜65535rpm 

F02.04 منولتاï1 نرV〜2000V 

 
F02.05 

 

 
 نرïمنجریاو

0.01A〜655.35A 

(ACdrivepower<=55kW)0.

1A〜6553.5A 

(ACdrivepower>55kW) 
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.قرار دھید  SVC3      -3  -  حالتمد کاری اینورتر را در              

 aاولیمقدار تنظیماتشرح پارامترشرح پارامتر

 
F00.00 

 
 سرعت کنترل مد

0: non-

PGvectorcontrol(SVC) 

:1 PG vector control(FVC) 

2:V/F control 

 
0 

 

 
  F02.37=1      نمایید  TUNING  AUTO را اینورتر - 4

 
 

 
F02.37 

 
Self-learning of 

motorparameter 

0:no self-learning 

1:dynamic self-learning of 

asynchronous motor 

2:static self-learning of 
asynchronous 

motor 

 

 
0 

 
• 

 
 ی صفحھ نمایش دستگاه ظاھر می شود، در این حالت کافیسترو RUN کلمھ  F02.37=2ا ی 1 تنظیم از بعد: توجھ

   1اجرا گردد این فرایند حدود   AUTO TUNINGروسھ  پ تا دھید فشار را اینورتر پد کی روی RUN رنگ سبز شستی

 .مداجانمی بطول دقیقھ

 
 Wire Control 1 – 2  ورتصب اینورتر اندازی راه-5

 )از ترمینال استارت فرمان صدور محل انتخاب( .قراردھیدF00.01=1پارامتر -الف

 0=F05.13  سیمھ دو مد تنظیم( قراردھید( 

1=F05.00قراردھید.(تنظیمترمینالS1بعنوانForward) 

2=F05.01قراردھید.(تنظیمترمینالS2بعنوانRevers) 

   پارامتر-ب

  پارامتر-ج

 پارامتر -د  

 
 :تالجیدی ورودیھای توسط SPEED  MULTI صورت بھ خروجی فرکانس تنظیم -6

 SPEE  DULTI ورتصب اینورتر خروجی فرکانس تنظیم) قراردھیدF00.06  = 6  پارامتر– الف

 Multi Speed بعنوان  S3 یتالجدی ورودی تنظیم).قراردھیدF05.02 = 12 پارامتر-ب
Terminal1 

 .قراردھید   F12.51 0پارامتر مقدار – ج

 .تنظیم نمایید  F12.02مقدارفرکانسسرعتکندرادرپارامتر-ه

 این فرکانس مالک کار اینورتر خواھد S3باوصلشدن.)تنظیمنماییدF12.03مقدارسرعتتندرادرپارامتر–و
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.درصد میباشد 100درصد الی  100از  0.3مقادیر فوق بر حسب درصدی از فرکانس ماکزیمم : توجھ   
  

 : توقف موقتنظیم فرکانس استارت و ت 7 -

فرکانس . ( باشدF08.20این مقدار باید کمتر از مقدار پارامتر F01.01 = 5مقدار پارامتر  –الف 

 )استارت

 )زمان توقف در فرکانس استارتF01.02 = 1Sec (مقدار پارامتر  –ب 

 : نظیم رلھ راه انداز ترمزت 8 -
 TA , TB ( برای رلھFDT1مد عملکردی . ( قرار دھید  F06.02 = 2مقدار پارامتر   –الف 
این . (باشد F01.01این مقدار باید بیشددتر از مقدار پارامتر  F08.20 = 6 HZمقدار پارامتر   –ب 

  ) بالاتر از این مقدار فعال میگردد و کمتر از آن غیر فعال خواھد شد رلھ در فرکانس ھای

  )سھیسترزی(دھید قرار F08.21 = 0مقدار پارامتر  –ج 

  : در حین توقفDC BRAKEتنظیمات مربوط بھ  - 9

  )ربھ موتوDCفرکانس شروع پروسھ تزریق جریان . ( قرار دھید F01.09 = 6 HZپارامتر -الف 

  DC  مدت زمان تاخیر در تزریق جریان. ( قرار دھید  F01.10 = 0.1 Secپارامتر  -ب 

  )رتزریقی بھ موتوDCقدرت جریان . ( قرار دھید  F01.11 = 50 %پارامتر –ج 

 )بھ موتورDCزمان تزریق جریان . ( قرار دھید  F01.12 = 1 Sec پارامتر  -ه 
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:PID Control * 
فشار ، سطح و کمیت ، کنترل کننده ھای فوق قرار دارد کھ می توانیم با استفاده از این کنترل ھا دما 300در دستگاه ھای مدل اف 

.ھای دیگر را با ضریب اشتباه بسیار پایین در مقدار دلخواه تنظیم کنیم  

برای این کار از یک سنسور جریانی. برای مثال فرض کنید میخواھید فشار خط یک پم آب را در یک فشار ثابت نگھدارید   
10میلی آم ر 20تا 0 یزان بار مورد نیاز خودمان تنظیم نماییم برایبار استفاده میکنیم و میخواھیم فشار آب را روی م  

 .این منظور می توانیم از تنظیماتی کھ در جدول زیر ارائھ شده است استفاده نماییم
 بندی سیم–1

 

 

 بایستی باشد20Ma~4سنسور خروجی اگر :توجھ F05.23 =2 .گردد تنظیم

 .نمایید اقدام زیر جدول طبق ,FeedBack PID  PID,Settingمقادیر مشاھده برای
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تنظیم پارامترھا   -2  

 توضیحاتسایر مقدار حشـــــــــــــر پارامتر

F00.28 برگردانید کارخانھ تنظیمات بحالت را تنظیمات ابتدا 1 کارخانھ تنظیمات بھ ریست 

F00.01 1=ترمینال 0= پدکی * استپ استارت محل تعین 

F05.00 ترینالتنظیم S1 استارت بعنوان)FWD( 3  ترمینال روی از استارت فرمان محل تعییندرصورت 

F00.06 (مود سازی فعال )فرکانس تنظیم محل تعیینPID 8  

F02.01 موتورتوان 
 مطابق

 کلاپ
 گردد تنظیم ، اینورتر توان از موتور توان بودن تر پایین صورت در

F02.04 موتورجرایان 
بر  )در این پارامتر خودکار بصورت موتور جریانF02.01با تنظیم پارامتر کپلا مطابق

 تنظیم میگردد(مبنای توان موتور

F07.03  
 ینگ مانیتور آیتمھای تنظیم

H.038F آیتمستپوینتوفیدبکدرنمایشگردرحالترانافزودن 

F07.05 H.0073 استپ حالت در نمایشگر در پوینت ست آیتم افزودن 

F08.00 ACCTIME2 1 استارت بزمان شی تنظیم 

F08.01 DECTIME2 1 استپ زمان شیب تنظیم 

F10.00 0 پوینت ست مقدار تنظیم محل تعین 
  تنظیم با استفاده از کی پد میتوان بااین

 مقدار ست پوینت را تغییر داد

F10.01 میباشد درصد 100تا0 تعریف قابل بازه %40 درصد حسب بر پوینت ست میزان تنظیم 

F10.02 آنالوگ ورودی تنظیم 1 فیدبک سیگنال ورودی محل تعین AI2 بک فید ورودی جھت 

F10.05 ضریب تنظیمP 80 پمپ عملکرد نحوه و سرعت بھ توجھ با 

F10.06 ضریب تنظیمI 0.5s پمپ عملکرد نحوه و سرعت بھ توجھ با 

F10.07 ضریب تنظیمD 0s میگردد پیشنھاد فرض پیش مقدار 

F10.09 تلرانس درصد PID 2% 
میزان  رسیدن  پس از 2% روی پارامتر تنظیم این با باشد 40%پوینت اگرست :مثال

 میگردد استارت پمپ39% مقدار بک بھ فید

F10.26 باشد می فعال غیر گردد تنظیم 0  روی کھ صورتی در %30 ھشدار جھت فیدبک سیگنال مقدار تنظیم 

F10.27 10 بک فید سگنال قطعی تشخیص جھت زمان تنظیمs 
 پارامتر میزان بھ توجھ با زمان این گذشت از پس رملاآ صدور

F10.26 

Others protection parameters 

F09.09 1 موتور جریان اضافھ برابر در حفاظت فعالسازی  

F09.10 10-0 رملاآ برای موتور جریان اضافھ مقدار تعینA گردد تنظیم کار حین در موتور نامی جریان بھ توجھ با 

F09.11 10 جریان اضافھ تشخیص برای انتظار زمان تنظیمs 
 جریان بھ خروجی با توجھ جریان زمان درصورتیکھ صدورھشدار پس از این

 باشد نامی جریان از بیشتر F09.10پارامتر در شده تنظیم

F09.12 
 باری بی حالت حفاظتفعالسازی

 (کارکردن خشک از جلوگیری)
1 

 

F09.13 10 باری بی حالت در رملاآ برای موتور جریان تعین% 
 موتور نامی جریان درصد 100 تا صفراز

 گردد تنظیم کار حین در موتور نامی جریان بھ توجھ با

F09.14 5 باری بی حالت تشخیص برای انتظار زمان تنظیمs 
 تنظیم مقدار بھ خروجی با توجھ جریان درصورتیکھزمان  صدورھشدار پس از این

 باشد نامی ازجریان درصدی F09.13پارامتر در شده

F09.19 میکند کار بھ شروع مجددا پمپ خطا خودکارن شد ریست با 2 خودکار ریست دفعات تعداد تعین و سازیفعال 

F09.20 100 خودکار ریست جھت انتظار زمانs گردد استفاده مقدار حداکثر از میگردد پیشنھاد 
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  باس مد شبکھ

 

 ساعی بنیاد مرکزی
HITEK ھای مدل نماینده رسمی اینورتر   

 در استان مرکزی
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یم بندی و معرفی ترمینال ھای مربوط بھ شبکھ مد باسس- 1   

 - 

 

 RTU  

 

  فانکشن ھای مربوط بھ شبکھ  تنظیم2-

 

 
F00.01 

Command 

source 

selection 

0:keypad control 

1:terminal control 

2:RS 485 communication control 

 
0 

 

 

 
 
 
 

 
F00.06 

 
 
 
 

 
FrequencyAcommand 
selection 

0:keypad,non-retentive at power 
failure 
1:keypad,retentive at power failure 
2: analog A11 
3:analogA12 
4:analogA13 
5:pulse (HDI) 
6:multi-speed running 
7:simple PLC 
8: PID control 
9:RS 485 Communication 
10: potentiometer 

 
 
 
 

 
0 

 
 

 
• 

 

Functio
n  
Code 

Parameter Name Setting Range default 

F13.00 Localaddress 1~9,0isbroadcastaddress 1 

 

Function 
Code 

Parameter Name Setting Range default 
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F13.00 

 
 
 

 
Baud rate 

0: 300BPS 
1: 600BPS 
2:1200BPS 
3:2400BPS 
4:4800BPS 
5:9600BPS 
6:19200BPS 
7:38400BPS 
8:57600BPS 
9:115200BPS 

 
 
 

 
5 

Function 
Code 

Parameter Name Setting Range default 

 

 
F13.02 

 

 
Data format 

0:No check,data format <8,N,2> 

1:Even parity check ,data format  

<8,E,1> 2:Odd parity check ,data 

format <8,O,1> 

 3: Data format <8,N,1> 

 

 
0 

 
 ھا فانکشن تبدیل جدول*

 

F(highbyte).(lowbyte) 

High byte Lowbyte باس مد شبکھ آدرس معادل 

 10مبنای
 مد آدرس معادل

 باس
 10مبنای

 آدرس معادل

 باس مد

 بر باس مد شبکھ نھایی آدرس

 16مبنای

00 F0 00 00 F000 

01 F1 02 02 F102 

02 F2 03 03 F203 

03 F3 04 04 F304 

04 F4 05 05 F405 
05 F5 06 06 F506 

06 F6 07 07 F607 

07 F7 08 08 F708 

08 F8 09 09 F809 

09 F9 10 0A F90A 
10 FA 11 0B FA0B 

11 FB 12 0C FB0C 

12 FC 13 0D FC0D 
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13 FD 14 0E FD0E 

14 FE 15 0F FE0F 

15 A0 16 10 A010 

16 A1 17 11 A111 
17 A2 18 12 A212 

 

12 FC 51 33 FC33 
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  :از طریق مد باس  RUNر دستو و آدرس*

 

Command address Commandfunction 

 
 

 
1000H 

0001H : forward running 

0002H : reverse running 

0003H : forward jog 

0004H : reverse jog 

0005H : free stop 

0006H : decelerate to stop 

0007H : fault resetting 

 
 
 

 :باس مد طریق ز ا فرکانس تغییر روش و آدرس*
 

 .ھگز مینویسیم 0300 آدرس در را نیاز مورد فرکانس مقدار اینورتر خروجی فرکانس تغییر برای

 
فرکانس ماکزیمم تنظیمی روی  کھ این مقدار براساس درصدی از دتغییرمیباش لقاب 10000- ات 10000 از 3000 آدرس دارمق :ھتوج

 .درصد فرکانس ماکزیمم خواھد بود 100بھ معنی  10000و عدد .  اینورتر است

 
 .ھرتز خواھد بود 50درصد فرکانس ماکزیمم یعنی  100بھ معنی  10000مقدار ورتصاین در دباش ھرتز 50اینورتر تنظیمی ماکزیمم اگرفرکانس: مثالبطور

 .ھرتز 40میباشد یعنی  ممماکزی فرکانس درصد 80 معنی بھ 8000 عدد و.
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voltage 
ACdriv

ePowe

r 

brake unit brakeresistance 
braketorq

ue(10%UD) model 
quantity 

(piece) 

power(W)/resistance 

value(Ω) 

quantity 

(piece) 

 
 
 

 
220 V 

0.55 kw  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Built-in 

 80 120 1  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
100% 

0.75 kw  80 120 1 

1.5 kw  150 100 1 

2.2 kw  300 68 1 

3.7 kw  300 68 1 

5.5 kw  400 30 1 

7.5 kw  400 30 1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
380 V 

0.75 kw  150 300 1 

1.5 kw  200 300 1 

2.2 kw  200 200 1 

3.7 kw  400 150 1 

5.5 kw  400 100 1 

7.5 kw  750 75 1 

11 kw  1000 60 1 

15 kw  1500 40 1 

18.5 kw  2500 30 1 

22kw  3000 30 1 

30 kw DBU-4030 1 5000 25 1 

37 kw 
DBU-4045 

1 7500 20 1 

45 kw 1 10000 13.6 1 

55 kw DBU-4030 2 5000*2 25 1 

75 kw 
DBU-4045 

2 7500*2 15 1 

93 kw 2 10000*2 13.6 1 

110 kw 
 

DBU-4160 

1 20000 8 1 

132 kw 1 25000 6 1 

160kw 1 30000 6 1 

200 kw 1 35000 4.5 1 

220 kw  
 

 
DBU-4280 

1 40000 4.5 1 

250 kw 1 45000 4 1 

280 kw 1 50000 3.5 1 

315 kw 1 55000 3 1 

350 kw 1 60000 2.5 1 

400 kw 1 60000 2.5 1 

500 kw 1 80000 2 1 
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 کارخانھتنظیمات  F00.28 شود تنظیم 1روی کارخانھ تنظیمات بھ بازنشانی برای

 موتور توان F02.01 گردد تنظیم موتور کلاپ با مطابق

 (فرکانسبیس)موتور فرکانس F02.02 .راتغییردھیم )F00.03(ماکزیمم فرکانس باید ابتدا بیس، فرکانس افزایش برای

 موتور ولتاژ F02.04 گردد تنظیم موتور کلاپ با مطابق

 موتورجریان F02.05 میگردد تنظیم استاندارد طبق خودکار صوت بھ 02.01 پارامتر در موتور توان تنظیم با

 
F00.03  ماکزیممفرکانس 

 
F00.04 خروجی فرکانس یلابا حد 

 
F00.05 خروجی فرکانس پایین حد 

 
F00.12 شتابگیری زمان)ACC( 

 )DEC(توقــف زمان F00.13 .گردد استفاده ترمز مقاومت از حتما کارخانھ تاتنظیم از پایینتر توقف زمان بھ نیاز جھت

 RUN()FREEآزاد توقف حالت F01.08 شود تنظیم 1روی آزاد توقف حالت برای

 :1STATIC/بار زیر درحالت 

:2DYNAMIC/باشد آزاد باید موتور شفت حالت این در 

 
F02.37 AUTOTUNING 

 CARRIER فرکانس 16KHz F00.17 تا 0.5KHz  از تنظیم قابل

 موتور مدل تنظیم F08.56 .دھید قرار 1 روی ,آسنکرون موتورھای برای تنظیم و موتور صدای حذف جھت

SENSORLESS 

VECTORCONTROL:0PGVE

CTORCONTROL:1 

V/F:2 

 باشد می V/F روی فرض پیش حالتدر

 
F00.00 

 
 گشتاور مد کنترل

 F04.02)پارامتر بھ وابسطھ( درصد 30تا0 از تنظیم قابل
0=AutoTorque 

 
F04.01 گشتاور افزایشBOOST()TORQUE 

 BOOST)(TORQUEگشتاور افزایش قطع فرکانس تعیین

 6HZتا2HZبین رجیحات.(میباشد 50HZروی فرض پیش صورت بھ فرکانس این

 (گرددنظیمت

 
F04.02 

 عملکرد قطع یا آف کات فرکانس
TORQUE BOOST 

 S2REV):2وFWDS1ھای پایھ پیشفرض(ترمینال:1کیپد:0
  

RS485 

 
F00.01 استپ/استارت فرمان محل تعین 

 قبلی فرکانس ذخیره پد،بدون کی طریق از0:

 قبلی فرکانس ذخیره با ھمراه پد، کی ازطریق1:

 (ولت10تا0ولتاژی)AI1آنالوگ ورودی2:

ر                                                                             آمپ میلی20  تا 0، جریانی ) AI2آنالوگ ورودی3:

 6SPEEDMULTI       :7PLCSIMPLE:    انکودر 5:(

:8 :9 PID    RS485         :10  پتانسیومتررویکیپد 

 
 
 

F00.06 

 

 
 خروجی فرکانس تنظیم محل تعین
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 ساعی بنیاد مرکزی
HITEK ھای مدل نماینده رسمی اینورتر   

 در استان مرکزی

 


