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نصب اینورتر بدون تابلو و فیلتر غبارگیر  -4  

( براساس دفترچه راهنمای اینورتر  )رعایت نکردن فاصله مناسب بین اینورتر و بدنه تابلو یا اشیا دیگر  -5  
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آسیب فیزیکی به اینورتر  -7  

نصب اینورتر توسط افراد غیرمتخصص  -8  

داشته باشد یا اینکه زمان توقف متناسب با   Regenrativeعدم استفاده از مقاومت ترمزی در شرایطی که بار مربوطه حالت  -9

 .ظرفیت دستگاه نباشد 

 تعدم استفاده از سیم ار  -10

برچسب و کد شناسایی محصول  نداشتن -11  

اقدام به تعمیر دستگاه توسط مشتری  -12  
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 نتاکتور مابین کابل رابط موتور و اینورتر اصول صحیح رعایت نگردد. در صورت نصب ک   -14

 .)بالاتر از توان نامی( استفاده غیر اصولی شود I/Oدر صورتی که از تغذیه برد   -15

بدون تابلو مناسب در محیطی که مواد خورنده و شیمیایی وجود دارد نصب شده   IP20در صورتی که دستگاه اینورتر با  -16

 باشد. 

 گردد(.دستگاه می IGBTبه آسیب شدید به  در صورت نوسان شدید برق ورودی )که عموماً منجر -17

 گردد(.دستگاه می IGBTبه آسیب شدید به  )که عموماً منجر اتصال کوتاه در خروجی اینورتر  -18
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 موارد احتیاطی لازم 

و مبانی   صول که با شیوه تنظیم پارامتر، انصب و راه اندازی شود  کارکنان فنی و باتجربه  توسط اینورتر باید  ستگاهد •

 . بندی آشنایی کافی را داشته باشند تا از بروز هرگونه حادثه جلوگیری شودبرق، نصب و سیم 

در    نباید توانید از رله یا کنتاکتور برای قطع و وصل برق استفاده کنید، ولی هیچگاه  ورودی برق دستگاه می   قسمتدر   •

 خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کنتاکتور قرار دهید.

قبل از هرگونه تعمیر یا بازرسییی، برق اصییلی را قطع کنید تا چراا نشییانگر برق ورودی خاموو شییود و سیی   توسییط  •

)توجه داشیته باشیید که این ولتاژ   وجود ندارد  DCهیچ ولتاژ    Nو    Pهای  متر اطمینان پیدا کنید که بین ترمینالمولتی

 .باشد(ولت می 650تا 

 ، از توانایی و ایمنی موتور اطمینان حاصل کنید تا به موتور آسیب نرسد.60Hzقبل از تنظیم فرکان  خروجی بیش از   •

 کنید برق دستگاه را قطع کنید.چنانچه از دستگاه اینورتر برای مدت طولانی استفاده نمی •

 . دستگاه اینورتر را از طریق قطع و وصل برق اصلی ورودی خاموو و روشن نکنید  •

)عمر مفید فن  اقدام کنید  دستگاهفن مخصوصا به نظافت اینورتر نسبت با توجه به شرایط آب و هوایی و محیط کار  •

 سال است(.  3حداکثر 

گراد  درجه سانتی   30اید، دمای محیط نباید بیش از  اگر اینورتر بیش از سه ماه در انبار نگهداری شده و استفاده نکرده  •

های الکترولیتی دستگاه  شود زیرا ممکن است موجب خرابی خازنتوصیه نمی  نیزک سال باشد و نگهداری بیش از ی

 شود.

 

 شرایط محیطی مناسب برای نصب دستگاه

 شرایط  محیط 

 مستقیم  محیط بسته همراه با سقف برای جلوگیری از ریزو باران و تابش نور نصب در محیط

 دمای محیط 
کننده مناسب استفاده  کنید حتماً از فن یا خنکگراد هنگامی که از درایو درون تابلو استفاده میدرجه سانتی 40+تا  10-

 کنید. 

 و بدون هرگونه بخار  %95کمتر از  رطوبت 

 گراددرجه سانتی 65+تا  20- دمای نگهداری انبار

 متر  1000کمتر از  ارتفاع از سطح دریا

 m/S 25.9در  Hz 55 لرزو 

 شرایط محیطی
های شدید، کلریدها، نور مستقیم زا، لرزو و گرد و غبار، مواد رادیو اکتیو، مواد آتشاینورتر را در محیطی عاری از روغن 

 های فلزات نصب کنید. خورشید و براده

 کنندگی را داشته باشد. اینورتر را عمودی نصب کنید تا حداکثر اثر خنک  نصب  جهت
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 ناسایی محصول اطلاعات اولیه وکدش

 پردازیم:اینورتر می  ابتدا به بررسی پلاک
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 جزئیات ظاهری محصول

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 بندی نحوه نصب و سیم

ایمن باشد و همچنین در محلی نصب کنید که محدوده  (  25.9m/Sاینورتر را در محلی نصب کنید که از نظر لرزو ) کمتر از  

ت بالایی وجود دارد که  کنید در اطراف اینورتر حراره می طور که در شکل مشاهد   درجه باشد. همان   -10تا    40دمای آن حداکثر  

 تواند به قطعات دیگر صدمه وارد کند، پ  فاصله مناسب را رعایت کنید.می 

 

 

 

 

 

 

ها و سیستم تهویه مناسب  قرار دهید حتماً به فاصله استاندارد آن مطابق شکل زیر اگر دو اینورتر یا بیشتر را در یک تابلو واحد  

 توجه کنید: 
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 های مختلف های قدرت در توانترمینال
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 نماد ترمینال  نام ترمینال 

 R,T برق شهرورودی  هایترمینال

 B1/B2 مقاومت ترمزی های ترمینال

 U,V,W خروجی اینورتر های ترمینال
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 Advanced و  Standardهای های فرمان اینورتر در مدلترمینال
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از این قابلیت برخوردار    Advanced، که فقط مدل  باشد و ورودی آنالوگ جریانی می   RS-485دو مدل در شبکه این  تفاوت  

 است. 
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 کنترلی اینورتر ورودی های  معرفی ترمینال 

 ترمینال  وظیفه خصوصیات

 باشد :های دیجیتال بصورت زیر میای این ورودیتعریف کارخانه

P1 : Fx(چرخش راستگرد) 

P2 : Rx)چرخش چ گرد( 
P3 : Emergency Stop 

P4 : Fault Reset 

P5: Jog operation 

 Multi-functionورودی 

T/M 1-5 
P1~P5 

 CM ترمینال مشترک باشد های دیجیتال و آنالوگ میپایه صفر یا مشترک ورودی
 12Vولتاژ خروجی: 

 10mAحداکثر جریان خروجی: 

 K 5~1 پتانسیومتر: 
 DC VR,CMولتی  10منبع تغذیه 

 

 آنالوگ  ولتاژترمینال ورودی  ولت  10 حداکثر ولتاژ ورودی :

0-10 V 
V1 

0~20mA  ورودی 

 (SW2)قابل انتخاب توسط سوییچ  اهم  250مقاومت داخلی 
 انالوگ جریانی ترمینال ورودی 

0-20 mA I2 

 

 اینورتر کنترلی  خروجیهای معرفی ترمینال 

 T/M وظیفه خصوصیات

 [V]10حداکثر ولتاژ خروجی : 

 mA 10حداکثر جریان خروجی :
 AO,CM ولت 10تا 0ولتاژی ترمینال خروجی آنالوگ 

 DC 26V , 100 mAکمتر از 
 چند منظورهدیجیتال  ترمینال خروجی

 )ترانزیستوری( 
Q1,EG 

 RJ45 سوکت شبکه  RS485سوکت شبکه 

 CM,24 ولت 24منبع تغذیه  100mAحداکثر جریان خروجی : 

 AC 250V , 1Aکمتر از 

 DC 30V , 1Aکمتر از 

)کنتاکت   منظوره ای چندترمینال خروجی رله 

   باز(
A1,C1 

)کنتاکت   منظوره ای چندترمینال خروجی رله 

 ( بسته
B1,C1 

)کنتاکت   منظوره ای چندترمینال خروجی رله 

 باز(
A2,C2 
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 های روی اینورتروضعیت سوئیچ

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 NPN/PNPانتخاب حالت   سوئیچ

در صورتی    .شود فرمان اجرا می    CM  ترمینال به  ی دیجیتالهاباشد، با اتصال هر کدام از ورودی  NPNصورتی که کلید رویدر  

 .شودفرمان اجرا می ولت  24ترمینال   به  ی دیجیتالهاباشد، با اتصال هر کدام از ورودی  PNPکه کلید روی

 روی اینورتر بر روی وضعیت دلخواه تنظیم کنید.  1با استفاده از سوئیچ شماره 

 خواهد PNPو اگر سمت چپ باشد  NPNدر سمت راست باشد   1اگر سوئیچ شماره   توجه: 

 

 

 

 

 

 

  

 تنظیمات کارخانه توضیحات سوئیچ
 

Sw1 
 PNP/NPN   انتخاب حالتسوئیچ 

 (NPN: ، راست  PNP)چپ:

 

 NPNراست: 

Sw2 :چپ:   ولتاژ( جریان راست: سوئیچ انتخاب ترمینال آنالوگ ورودی جریانی یا ولتاژی )چپI2 

Sw3 راست:  راست: خاموو( روشن، :)چپ سوئیچ فعال کردن مقاومت انتهای شبکهOFF 
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 EMCفعال/غیرفعال کردن فیلتر داخلی

 

 

 

 

 

 

 

 فلزی استفاده کنید. از پیچ ، EMCرای فعال کردن فیلتر بطبق تصویر 

 

 پد اینورتر کی معرفی

 

  

 

 

 
 

 

 

 شماره نام  عملکرد 

 1 نمایشگر دیجیتالی  ارامتر فعلی را نمایش می دهد. پوضعیت عملیاتی و اطلاعات 

LED  2 نشان دهنده ست شدن مقدار .زنددرطول مقداردهی پارامتر چشمک می 

  LEDنشانگر  . زندچشمک می سرعت یا کاهش افزایشدر زمان  شود ودر حین عملیات روشن میRUN 3 

LED 4 نشانگر راستگرد .شوددر زمان چرخش راستگرد روشن می 

LED 5 نشانگر چ گرد . شوددر زمان چرخش چ گرد روشن می 
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 نمایش الفبای اعداد بر روی صفحه نمایش:
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 اینورترهای اصلی  معرفی گروه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 های اصلی اینورتر روش جابجایی بین گروه

 خواهید پارامترهای اینورتر را تنظیم نمایید ابتدا مراحل زیر را اجرا کنید : اگر برای اولین بار می توجه : 

 را مشاهده خواهید کرد .  OGrدار پایین را یک بار فشار دهید. بعد از اجرای این مرحله متن دکمه جهت  -1

 را مشاهده خواهید کرد.   0اررا فشار دهید در این حالت مقد   ENTبعد از اجرای مرحله یک، دکمه   -2

 دار بالا، مقدار صفر را به یک تغییر دهید.با دکمه جهت  -3

 گروه  صفحه نمایش  توضیحات 

 Operation - کند. پارامترهای اساسی را برای عملکرد اینورتر پیکربندی می

این پارامترها شامل    .کندپارامترها را برای عملیات اصلی پیکربندی می

JOG  ،torque boost باشدمی و سایر پارامترها. 

 

dr 
 

Drive 

را   اصلی  عملیات  میپارامترهای  شامل  پیکربندی  پارامترها  این  کند. 

 باشد.می multi-step frequencyپارامترهای موتور و پارامترهای 

 

ba 
 

Basic 

محدودیت سرعت،  کاهش  یا  افزایش  را الگوهای  غیره  و  فرکان   های 

 .کندپیکربندی می

 

Ad 
 

Advanced 

یا   حامل  فرکان   مانند  پیکربندی    speed searchعملکردهایی  را 

 .کندمی
 

 

Control 

های چند منظوره های مربوط به ترمینال ورودی، از جمله ورودیویژگی

 .کندهای آنالوگ را پیکربندی میدیجیتال و ورودی

 

ln 

 

Input Terminal 

های آنالوگ خروجی  ها و های مربوط به ترمینال خروجی مانند رلهویژگی

 .کند را پیکربندی می

 

OU 
 

Output Terminal 

برایویژگی را  ارتباطی  گزینه RS-485 های  سایر  ارتباطی  یا  های 

 .کندپیکربندی می

 پیشرفته موجود است. I/O های مجهز به*فقط برای مدل

  
Communication 

 

 AP Application .کند را پیکربندی می PID توابع مربوط به کنترل

  .کند ویژگی های حفاظت موتور یا اینورتر را پیکربندی می
Protection 

 .کند های مرتبط با موتور ثانویه را پیکربندی میویژگی

شود تنها زمانی روی صفحه کلید ظاهر می (M2) *گروه موتور ثانویه

 استاندارد(های ورودی چند منظوره )ورودی/خروجی که یکی از پایانه

 
 

Secondary Motor 

(2ndMotor) 

 CF Configuration های مختلف مانند تنظیمات پارامترپیکربندی ویژگی
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 را دوبار فشار دهید. ENT، دکمه 3بعد از اجرای مرحله  -4

شیدن نمایشیگر دوباره اینورتر را به  برق ورودی اینورتر را قطع نمایید و منتظر شیوید تا نمایشیگر خاموو گردد. بعد از خاموو   -5

 باشد.وصل نمایید، حالا اینورتر آماده به کار می برق

،  MODEشود. در این حالت با فشردن دکمه  نمایش داده می   0.00بعد از وصل نمودن برق ورودی اینورتر روی نمایشگر مقدار  

 های اصلی جابجا شدتوان بین گروه می 

 

 

 

 

 

 

 

 

 های یک گروه اصلی :روش ورود به زیرگروه

های  های یک گروه اصلی ابتدا بایستی گروه اصلی مدنظر را انتخاب نماییم، س   توسط دکمه انتخاب هر کدام از زیرگروه برای  

وارد آن زیرگروه    ENTزیرگروه با فشار دادن دکمه    انتخابنماییم. بعد از  را انتخاب می   مدنظر دار بالا یا پایین، زیرگروه  جهت

 را تغییر داد.  توان مقدار آن شود که می مقدار آن زیرگروه نمایش داده می شویم که در این حالت می 
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 :  16.0به   5.0از  ACCمثال : تغییر مقدار پارامتر  

خواهیم تنظیم کنیم به سیمت چپ و راسیت جابجا شیویم. بعد از توان بین ارقام عددی که میمی  SHIFTتوسیط دکمه    توجه :

 را فشار دهیم تا مقدار تنظیم شده ذخیره گردد . ENTتنظیم مقدار یک زیرگروه بایستی دوبار دکمه 
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1- RESET FACTORY 

خانه، از پارامتر  کاردرایو به تنظیمات  برگرداندن  و برای  انجام شده  روی پارامترهای درایو  که  تغییراتی    کلیه   بردن   بین   به منظور از 

CF-93  های پارامتریدن هر کدام از گروه به منظور ریست کر  .شودستفاده می ا  ،CF-93   نظر   مقادیر مورد   طبق جدول زیر برابر  

 گردد: تنظیم می 

 

 پارامترهای موتور  -2

های  باید پارامتر کنترل کند برای این کارخصات را قبل از هرکاری لازم است اینورتر بشناسد که قرار است چه موتوری و با کدام مش

 شوید:  bA  وارد گروه پارامتری  برای این کار را تنظیم کنید. موتور 

 شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

KW  توان موتور MKV 

 bA 11 ها تعداد قطب ازروی پلاک موتور

 bA 12 فرکان  لغزو - 

 Mrc جریان نامی  - 

 bA 14 باری جریان بی جریان نامی موتور  30%

 ∅COS بازده موتور  پلاک موتور bA 15 

 

 ماکزیمم و مینیمم فرکانس کاری اینورتر -3

 محدوده فرکانسی برای تعیین فرکان  شروع و حداکثر فرکان  به کار می رود. 

 گروه  پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

بالاترین محدوده فرکان  می باشد، هیچ فرکانسی نمی تواند بالاتر از 

 محدوده انتخاب شوداین 

  فرکان  ماکزیمم 
FrM 

 

Operation Group 
 

پایین ترین محدوده فرکانسی است . اگر فرکان  پایین تر از این  

 محدوده انتخاب شود به صورت خودکار مقدار تنظیم می شود 

  فرکان  شروع

19 dr Group 

 

 

 

 شماره پارامتر  تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

 CF-93 1 0 . گردند کلیه مقادیر پارامترها به حالت تنظیم کارخانه برمی



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 است که در آن ولتاژ به ماکزیمم مقدار خود می رسد.  فرکانسی  :فرکانس پایه

 

Acceleration Time(ACC): افزایش فرکان  خروجی اینورتر از صفر تا فرکان  ماکزیمم تعریف شده برای   زمان  مدت

 . اینورتر

 مثال های کاربردی: 

 ها جلوگیری کند. در لوله ضربه   باید به حدی آهسته باشد که از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامه پم اژ، •

 .حین حرکت نشود سقوط افراد در به حدی آهسته باشد که باعث  سرعت باید افزایش پله برقی  در یک  •

 به صورت زیر عمل کنید: ACC Timeبرای تنظیم 

 گروه  نام پارامتر  مقدار  توضیحات

  ACC Operation (s)600-0 سرعتافزایش زمان 
 

 

Deceleration Time(DEC): صفر.روجی اینورتر از فرکان  ماکزیمم تا فرکان  کاهش فرکان  خ زمان مدت 

 به صورت زیر عمل کنید:  Dec Timeبرای تنظیم 

 گروه  نام پارامتر  مقدار  توضیحات

  Dec Operation (s)600-0 کاهش سرعت زمان 

 

 

 

 
 

 اینورتر انتخاب ولتاژ ورودی

 را تنظیم کنید:  اینورتر  ورودی تفاده از پارامتر زیر مقدار ولتاژ اس  با

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  19 bA (V)480-320 . شودمقدار ولتاژ ورودی اینورتر تنظیم می

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  MbF Operation (Hz)400-30 تعیین فرکان  پایه  

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 اینورتر  روی keypad  طریقخروجی اینورتر از  فرکانس تنظیم -1

 :مراحل انجام کار

 قرار دهید.  Frq=0پارامتر : 1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Frq Opretaion 0 پد روی اینورتر تنظیم از طریق کی
 

 ( شده و مقدار فرکان  مورد نظر را در این پارامتر وارد نمایید.0.00وارد قسمت اولین پارامتر )  Operation groupدر  :1-2

 باشد.  FrMتوجه داشته باشید که این مقدار بایستی کمتر از فرکان  ماکزیمم تعریف شده در پارامتر 

 زنیم. را می  Run: دکمه 1-3

 آنالوگ  تنظیم فرکانس از طریق  ورودی-2

 گیرد: فرکان  از طریق ورودی آنالوگ به دوصورت انجام می   تنظیم

 

 

  ورودی آنالوگ

 

 

 ( V 10-0: تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی )2-1

 برای تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ ما نیاز به دو نقطه داریم:

 (In-09)و فرکان  متناظر با آن (In-08)کمترین ولتاژ ورودی آنالوگ نقطه اول:

 (In-11)و فرکان  متناظر با آن (In-10) ولتاژ ورودی آنالوگنقطه دوم: بیشترین 

و فرکان  متناظر با ولتاژ ماکزیمم    V   8، ولتاژ ماکزیمم را برابرHz10، فرکان  متناظر با آن را برابر  V2 اگر ولتاژ مینیمم را برابر   

ولت فرکان     8ولت تا    2کند و به محض افزایش ولتاژ از  می کار    Hz10ولت با فرکان     2قرار دهیم، موتور تا ولتاژ    Hz50 را برابر

 نیز با آن تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد. 

 

 ولتاژی 

 

 جریانی

0-10 (v) 

0-20 (mA) 

 

0-5 (v) 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 

 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید. Frq =3پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Opreation group 3 . گیردآنالوگ ولتاژی انجام می تنظیم فرکان  از طریق ورودی
 

 .تنظیم کنید   In-08را در پارامتر (V1م ولتاژ ورودی آنالوگ ) ممینی -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-10(V) 08 In group 
 

 تنظیم کنید. برحسب درصد  In-09پارامتر در  م ولتاژ ورودی رام فرکان  متناظر با مینی -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0- MAX Frq 09 In group 
 

 .تنظیم کنید   In-10را در پارامتر  (V1ولتاژ ورودی آنالوگ ) ماکزیمم  -4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-10(V) 10 In group 
 

 تنظیم کنید.  برحسب درصد In-11 در پارامتر  رافرکان  متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی   -5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0- MAX Frq 11 In group 
 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ای از مراحل: خلاصه

 گروه  پارامتر  توضیحات

 Frq Opreation group . تنظیم کنید 3بر روی مقدار 

 08 (V1ولتاژ ورودی آنالوگ ) ممینیم

In 
 09 فرکان  متناظر با مینیمم ولتاژ ورودی

 10 (V1ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ)

 11 ماکزیمم ولتاژ ورودیفرکان  متناظر با 

 

 سیم بندی مربوطه:

 

 

 

 

 

V1 :  ترمینال ورودی ولتاژ 

CM : )ترمینال مشترک )پایه منفی 

VR )منبع تغذیه برای پتانسیومتر )پایه مثبت : 

 .حال با تغییر دادن پتانسیومتر متصل شده به اینورتر فرکان  خروجی تغییر خواهد کرد

 

 (:20mA~0 آنالوگ جریانی ) طریق  ورودیتنظیم فرکانس از : 2-2

 باشد. دارای این قابلیت می   advancedتوجه:  تنها مدل 

آم ر که دارای خروجی آنالوگ جریانی است، فرکان  را تنظیم کنیم. برای این کار میلی  20تا  0خواهیم از طریق یک سنسور  می

 م و ماکزیمم را تعریف نماییم:ملازم است نقاط مینی

 (In-54)و فرکان  متناظر با آن (In-53)کمترین جریان ورودی آنالوگ نقطه اول:

 (In-56)و فرکان  متناظر با آن (In-55) نقطه دوم: بیشترین ولتاژ ورودی آنالوگ

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 نحوه سیم بندی سنسور و اینورتر: 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید  Frq =4پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Frq operation 4 . گیردانجام می (20mA~0)تنظیم فرکان  از طریق ورودی آنالوگ جریانی
 

 .تنظیم کنید  In-53( را در پارامترI2م جریان ورودی آنالوگ)ممینی -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-20 mA 53 In 
 

 تنظیم کنید.  In-54را در پارامتر آنالوگ فرکان  متناظر با مینیمم جریان ورودی -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 MAX Frq 54 In -0 مم جریان ورودیینیمبا  فرکان  متناظر
 

 تنظیم کنید. In-55را در پارامتر (I) آنالوگ  ماکزیمم جریان ورودی -4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 mA 55 In 20-0 ماکزیمم جریان ورودی
 

 تنظیم کنید.  In-56را در پارامتر  آنالوگ فرکان  متناظر با ماکزیمم جریان ورودی -5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 MAX Frq 56 In -0 ماکزیمم جریان ورودیبا  فرکان  متناظر
 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ای از مراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

  Frq operation . کنیمتنظیم می 4بر روی مقدار 

  53 ورودی جریان ینیممم
In  

 

 54 ورودی  جریان ینیممفرکان  متناظر با م

 55 ورودی  جریانماکزیمم 

 56 ورودی جریانفرکان  متناظر با ماکزیمم 

 

 ( Multi-stepای)تنظیم فرکانس چند مرحله-3

 تنظیم نمود. فرکان  مختلف را    8توان تا دیجیتال می  پایه ورودی  3در این روو با استفاده از  

ورودی دیجیتال فعال نبود   3های مورد نیاز و فرکان  آن را تنظیم کنید. اگر هیچکدام از توانید گام با استفاده از جدول زیر می 

 مشخص شده است( خواهد بود.  Frq)که در  commandفرکان  برابر فرکان 

 

P3 P4 P5 Fx/Rx speed step 

- - -  command گام صفر 

 - -  bA 50  1گام 

-  -  bA 51  2گام 

  -  bA 52  3گام 

- -   bA 53  4گام 

 -   bA 54  5گام 

-    bA 55   6گام 

    bA 56  7گام 

 

 

 

 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 فعال باشند اینورتر در فرکان  تنظیم شده درگام سوم کار خواهد کرد.  S2و  S1برای مثال زمانی که کلید های 

 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید. 0.00 فرکان  فرمان را در پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 0.00 operation  
 

 تنظیم کنید.Frq   های تنظیم فرکان  را در پارامتریکی از روو   -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 - Frq operation  
 

 های مورد نظر خود را تنظیم کنید. فرکان  گام  -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 

  فرکان  گام اول 

 

 

 

0-400 Hz 

50  

 

 

 

bA  

 51 فرکان  گام دوم 

 52 فرکان  گام سوم

 53 فرکان  گام چهارم 

 54 فرکان  گام پنجم 

 55 فرکان  گام ششم 

 56 فرکان  گام هفتم 
 

 .های زیر را تنظیم کنید ورودی   P3,P4,P5های برای فرمان از طریق ترمینال -4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 7 67  
In   8 68 

 9 69 
 

 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ( UP-Downدیجیتال )  طریق ورودی فرکانس ازتنظیم-4

شود به اینصورت که با فشردن  ورودی دیجیتال جهت افزایش و کاهش فرکان  استفاده می   2در این روو برای کنترل فرکان  از  

ای که بعنوان   فرکان  افزایش یافته و با فشردن شستی متصل به پایه   (S1)تعریف شده  UPای که بعنوان  شستی متصل به پایه 

Down    تعریف شده(S2)  یابد. ی فرکان  کاهش م 

 

 

 

 

 

 
 

 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید  Frq =10پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Frq Operation 10 .گیردانجام می  (UP-Downتنظیم فرکان  از طریق ورودی دیجیتال )
 

 تنظیم کنید. Ad-67توانید از طریق پارامتر  های فرکانسی را می پله  -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 Hz 67 Ad  
 

 چند پله فرکانسی اضافه یا کم شود. Down یا  Up: این پارامتر یعنی هر بار فعال شدن توجه
 

 انتخاب کنید. Ad-66را از طریق پارامتر    UP/Downمد  -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . یابدفرکان  مرجع با توجه به فرکان  پایه )حداکثر/حداقل( افزایش یاکاهش می 
66 

 
Ad  1   .یابد های فرکانسی افزایش یا کاهش میفرکان  با توجه به پله 

 2 . باشد افزایش و کاهش فرکان  ترکیبی از دو حالت فوق می
 

 انجام دهید.   Ad-65را از طریق پارامتر  Up/Downسازی فرکان  ذخیره   -4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 1 65 Ad  

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

توجه: درصورت فعال بودن این پارامتر اگر برق ورودی اینورتر قطع و س   وصل شود، اینورتر در آخرین فرکان  تنظیمی کار  

 خواهد کرد. 
 

 : های ورودی برای انجام این کار تعریف شوند باید پایه  Up/Downفوق برای انجام عملیات   پارامترهایپ  از تنظیم 

 تنظیم کنید. )افزایش فرکان (  UPرا برای عملیات  P4 پایه  -5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 15 68 IN  
 

 تنظیم کنید.)کاهش فرکان (    Downرا برای عملیات   P5 پایه  -6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  16 69 IN  
 

 باشد. Runدرحالت  اینورتر باید برای استفاده از این قابلیت  توجه: 

 RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط - 5

تواننید بیه کمیک شیبکه کنترل و میانیتورکرد. اینورترهیا میصیلیهیای اییا سیایر ماژول PLCتیوان بیه کمیک را می اینورتر

 مترهای آن تنظیم و تغییر کند.ال شوند یا پاروصل شده و توسط آنها کنتر  PC یا  PLCبه  RS-485و رابط 

 توان به موارد زیر اشاره کرد: می   RS-485از مشخصات رابط  

 مقاوم در برابر نویز است. ❖

 توان به هم متصل کرد. دستگاه مختلف را می   31حداکثر تا  ❖

 فوت( است.  400متر ) 1200حداکثر فاصله مجاز   ❖

 است. 1000Kbpsحداکثر سرعت  ❖

 . باشدمی  -Sو +Sبه کمک ترمینال های   RS-485اتصال اینورتر به شبکه 

 پذیرد.انجام می Modbus RTU پروتکل و  RS-485فیزیکی  این عملیات از طریق بستر 

 

 

 

 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 باشد. می RS-485دارای شبکه   advancedتنها مدل  توجه: 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید. Frq =9پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Frq operation 9 . گیردانجام می RS-485تنظیم فرکان  از طریق رابط 
 

   تنظیم کنید. CM-02نوع پروتکل انتخابی را در  -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . گیردانجام می RS-485تنظیم فرکان  از طریق رابط 

02 
 

CM 
 1 .شودتنظیم می LS Inv 485روی  بر

 

 را بر روی صفر تنظیم کنید.  CM-02در اکثر تجهیزات وجود دارد،  Modbus RTUبه دلیل اینکه پروتکل  توجه: 

3- ID  اینورتر را در CM-01.تنظیم کنید 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-250 01 CM  
 

 تنظیم کنید.  CM-03 سرعت انتقال اطلاعات را در -4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  1200bps 0سرعت انتقال 

 
03 

 

 

 
CM  
 

 2400bps 1سرعت انتقال 

 4800bps 2سرعت انتقال 

 9600bps 3سرعت انتقال 

 19200bps 4سرعت انتقال 

 38400bps 5سرعت انتقال 

 

 به اینورترها به صورت زیر است: فرمت انتقال دیتا از کنترلر
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 های مهم به شرح ذیل است: برخی ازآدرس 

 پارامتر  آدرس  پارامتر  آدرس 

0x0007 DEC 0 نوشتن زمانx000C  توان خروجی خواندن 

0x0008  0 جریان خروجی خواندنx0004 Command frequencyنوشتن 

0x0009  0 فرکان  خروجی خواندنx0005  استارت  دستورنوشتن 

 توقف = 0

 = راستگرد1

 = چ گرد2

0x000A  0 خروجی ولتاژخواندنx0006 ACC  نوشتن زمان 

 

 : Labviewدر نرم افزار  برنامه نوشته شدهنمونه 

 

 

 

 

 

 

 

 Jogفرکانس 

ها برای انجام تست اولیه نیاز به  زمانی که شما در پروژه   .شوداستفاده می  سخت افزاری اینورتر تست بیشتر برای  Jog فرکان  از

در ورودی اینورتر، کنترل حرکت   تنها با یک کلید  شما  .کنید استفاده می  Jog ینورتر خود دارید از فرکانیکبار تست کردن ا

ما به کمک    .گردد را در سرعت مشخص )عموما سرعت خیلی پایین( دارید و با برداشتن کلید، موتور به حالت قبلی برمی  موتور 

 کنترل موتور را در اختیار خود قرار دهیم. توانیم به صورت دستی می   Jogفرکان   
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 کار: مراحل انجام 

 .تنظیم کنید   dr-11را در پارامتر Jogفرکان    -1

 

 .تنظیم کنید   In-69پارامتر را در Jog عملیاتفرمان  -2

 

 .تنظیم کنید  را  Jog بودن فرکان  چ گرد یا راستگرد  توسط پارامترهای زیر -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 26 68 . (P4)ترمینال  شودراستگرد فعال می  Jogفرمان عملیات  

In group 
 27 69 . (P5)ترمینال  شودچ گرد فعال می   Jogفرمان عملیات  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 Jog 0-400(Hz) 11 dr groupفرکان   

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 4 69 In group . (P5)ترمینال  شودفعال می   Jogفرمان عملیات  
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 کی پد اندازی وتوقف ازطریقراه -1

 مراحل انجام کار: 

 قرار دهید.  drv=0پارامتر -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 0 پد از طریق کی drv operation  

 

 کند. را فشار دهید اینورتر با فرکان  تنظیم شده شروع به کار می  RUN دکمه  -2
 

 . توانید جهت چرخش را تغییر دهید می    dr-20 از طریق پارامتر -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 f چرخش به صورت راستگرد 
20 dr  

 r چرخش به صورت چ گرد 
 

 . را فشار دهید  STOP برای خاموو نمودن اینورتر کافیست دکمه -4

 

 1مد  های فرمانطریق ترمینال توقف از اندازی وراه -2

 باشد. ها جهت چرخش راستگرد و دیگری جهت چرخش چ گرد میترمینال در این مد یکی از 

 

 کار: انجام   مراحل

 قرار دهید.  drv=1پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 1 1مد  های فرمانترمینال  از طریق drv operation  
 

 به صورت راستگرد تنظیم کنید.  runجهت  In-65را توسط پارامتر P1ترمینال  -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 65 0 . شودجهت چرخش راستگرد تعریف میP1 ترمینال 
  

 گرد تنظیم کنید.چ به صورت  runجهت  In-66را توسط پارامتر P2ترمینال   -3
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 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 66 1 شود جهت چرخش چ گرد تعریف میP2 ترمینال 

 ای از مراحل: خلاصه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 2مد  های فرمانطریق ترمینال توقف از اندازی وراه -3

  باشد.می   Start/Stopدیگری جهت ، چ گرد یاها جهت چرخش راستگرد در این مد یکی از ترمینال 
 

 کار: انجاممراحل 

 . قرار دهید  drv=2پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 2 2مد  های فرمانترمینال  از طریق drv operation  
 

 تنظیم کنید. Start/Stopجهت  In-65را در پارامتر  P1  ترمینال -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 65 0 شودتعریف میStart/Stop جهت فرمان  P1ترمینال 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  1 1های فرمانترمینال از طریق drv-06 operation  

  P1 0 65استفاده از ترمینال 

IN ترمینال  استفاده ازP2 1 66 

P1 P2 RUN/STOP 

ON OFF RUN/FWD 

OFF ON RUN/REV 

OFF OFF STOP 

ON ON STOP 
 

 

 کلید چرخش راستگرد 

 کلید چرخش چپگرد 
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 کنید.جهت چگونگی چرخش تنظیم  In-66پارامتر را در P2ترمینال -3

 

 ای از مراحل: خلاصه 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 RS-485طریق ارتباط توقف از اندازی وراه -4

 کار: انجاممراحل 

 قرار دهید. drv=3پارامتر

 

 باشد. می RS-485ادامه مراحل همانند تنظیم فرکان  از طریق 

 پارامتر  آدرس

0x0005 
نوشتن دستور 

 استارت 

 = استپ0

 = راستگرد1

 = چ گرد2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 66 1 . شودجهت چرخش چ گرد یا راستگرد تعریف میP2 ترمینال 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 2 2های فرمانترمینال از طریق operation  

  P1 0 65استفاده از ترمینال 

In 
 P2 1 66ترمینال  استفاده از

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop ارتباط  از طریقRS-485 3 06 operation  

P1 P2 Start/Stop 

ON OFF RUN/FWD 

OFF ON STOP 

OFF OFF STOP 

ON ON RUN/REV 

 

 

 

 START/STOPکلید 

 کلید تعیین جهت چرخش 
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5-3-wire 

عمل    کلید یک    مانند    P2و P1   شستی  این تفاوت که باشد با های فرمان می طریق ترمینال   توقف از اندازی واین پارامتر همان راه

  STOPبرای    P3چرخد و ترمینال  می   نظر  ها موتور در جهت مشخص شده در فرکان  موردزدن هرکدام از شستی کند. بامی 

 باشد. می 

 قرار دهید.  drv=1پارامتر  -1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 1 1مد  های فرمانترمینال  از طریق drv operation  
 

 به صورت راستگرد تنظیم کنید.  runجهت  In-65را توسط پارامتر P1ترمینال  -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 65 0 . شودجهت چرخش راستگرد تعریف میP1 ترمینال 
 

 گرد تنظیم کنید.چ به صورت  runجهت  In-66را توسط پارامتر P2ترمینال   -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 66 1 . شودجهت چرخش چ گرد تعریف میP2 ترمینال 
 

 .تنظیم کنید  In-67پارامتر را در wire-3 عملیات فرمان-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  17 67 In .(P3)ترمینال  شودفعال می wire-3فرمان عملیات 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کلید راستگرد 

گرد چپکلید    

 WIRE-3کلید فرمان  
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 (carrier)تغییرفرکانس حامل

هایی با عرض متفاوت در خروجی  س   به صورت پال شده و   DC دانیم در یک اینورتر در ابتدا برق ورودیهمانطور که می 

به   شودخواهد بود که به موتور اعمال می   ACها در نهایت و در کنار یکدیگر متناظر با یک شکل موجشود و این پال  ظاهر می 

پال   اینوفرکان   توسط  شده  ایجاد  حاملهای  فرکان   کریر    .گویند می   Carrier Frequencyرتر  فرکان   موجب  افزایش 

باعث افزایش تلفات توان و دمای بالاتر در    گردد ولی در عین حال کاهش نویز قابل شنیدن و همچنین تلفات توان موتور می

های کمتری دارد  شود که هارمونیک تر برای موتور فراهم می شکل موج سینوسی   باشد   فرکان  کریر بیشتر  اگر  .اینورتر خواهد شد 

این فرکان  را مطابق نظر خود در رنجی    . شودشکل موج سینوسی است که بوسیله ژنراتور تولید می چرا که مطلوب یک موتور  

 .تغییر دهید   KHz 15-0.7بین 

 تنظیم کنید. Cn-04فرکان  حامل مورد نظر را در پارامتر  -1

 

آن را با مقدار زیادی فعال کنید موجب کاهش صدای موتور ولی افزایش تلفات گرمایی،    Cn-04اگر در حین تنظیم مقدار    توجه: 

 را داشته باشید.کافی   مقدار دقتاین   تنظیم  گردد، پ  درنویز و جریان نشتی اینورتر می

 

 ( Torque Boostافزایش دستی گشتاور )

الکتریکی،افزایش دستی گشتار   اولیه بالایی داشته باشد. این ویژگی باید با احتیاط مورد   گشتاور  زمانی انجام می شود که بار 

های پایین جلوگیری شود. وقتی تنظیمات بیش از حد بالا باشد، باعث سرعت  بیش از اندازه موتور در شار استفاده قرار گیرد تا از 

 را به اندازه کافی انتخاب نمایید.  گشتاور میزان تقویت  توجه داشته باشید که  .از اندازه گرم شودشود که موتور بیش می 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید. dr-15=0پارامتر   -1

 

 )برحسب درصد( تنظیم کنید.  Ftb( را در پارامتر Forwardمقدار افزایش گشتاور در حالت مسقیم)  -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Cn group 04 15-0.7 تغییر فرکان  حامل 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  dr 15 0 فعال نمودن افزایش دستی گشتاور

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ftb Operation (%)15-0 )راستگرد(  حالت مستقیم افزایش دستی گشتاور در
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 تنظیم کنید.)برحسب درصد(   rtb ( را در پارامترREVERSEمقدار افزایش گشتاور در حالت مسقیم) -3

 

 (Auto Torque Boostگشتاور ) یکافزایش اتومات

 کند.محاسبه می متناظر خروجی  گشتاور را با استفاده از پارامترها و ولتاژاینورتر به طور خودکار مقدار افزایش

 مراحل انجام کار:

 از صحیح بودن پارامترهای زیر مطمئن شوید:   تدا قبل از انجام این عمل باید با

 (bA-14)جریان بی باری موتور 

 ( bA-21)  مقاومت استاتور

 ر زیر را تنظیم کنید: داپارامتر فوق مق پ  از اطمینان از 

 قرار دهید. dr-15=1پارامتر   

 

 کنترل فن خنک کننده 

 فعال سازی فن خنک کننده در حین اجرا  -1

کند. اگر فرمان عملیات خاموو فن خنک کننده شروع به کار می   شود،  اجرایک فرمان عملیاتی  پ  از روشن نمودن اینورتر  گر  ا

 . شوداینورتر مسدود شود، فن خنک کننده متوقف می باشد و خروجی 

 

 دائم فعال  -2

 .شودبه محض روشن شدن اینورتر فن خنک کننده فعال می 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  rtb Operation (%)15-0 )چ گرد(  افزایش دستی گشتاور درحالت معکوس

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  dr 15 1 گشتاور یکاتومات فعال نمودن افزایش

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 68 0 فعال سازی در حین اجرا

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 68 1 به صورت دائم فعال 
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 کنترل دما -3

    باشد، فن خنک کننده فعال   خاص  ایدرجه  اگر دمای هیت سینک اینورتر بالاتر از فن خنک کننده در ابتدا خاموو است و 

 شود.می 

 

 خروجی آنالوگ 

توان پارامترهای مختلفی همچون فرکان  خروجی،  می اینورترها، حالت آنالوگ است. در این حالت در   حالت عملکردی دیگر

 .جریان یا توان را از ترمینال آنالوگ خروجی دریافت کرد

های آنالوگ  توان از ترمینالان موتور را بخواند، به راحتی می دارید که باید مقادیری مثل فرکان  و جری  PLCمثلا وقتی یک

گیری مجزا از  ارسال شود و دیگر نیاز به ادوات اندازه   PLCاطلاعات مورد نظر از درایو بهکرد تا  را برقرار  PLCدرایو، اتصال به

توان  باشد. مثلا، می کاربرد دیگر خروجی آنالوگ کارکرد تقسیم بار یا گشتاور بین چندین درایو موازی می    .بین خواهد رفت

ین سیگنال را به عنوان نقطه مرجع گشتاور به درایوهای دیگر  خروجی آنالوگ روی یک درایو را روی گشتاور موتور تنظیم کرد و ا

. آیند و بار بین موتورها تقسیم خواهد شد در مجموعه داد. بدین شکل همه درایوها با یک گشتاور یکسان به چرخش در می 

   .شودانتخاب و تنظیم می  Aoخروجی آنالوگ و سطح آن توسط ترمینال 

 شود:با توجه به مقادیر زیر انتخاب می  OU-01خروجی آنالوگ توسط پارامتر 

 

های گیری کنید، این مقدار مطابق با خصوصیات اندازه می گیری استفاده  اگر از مقدار خروجی آنالوگ برای ورودی تجهیزات اندازه 

 کند:مختلف تغییر می 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 68 2 فعال سازی با کنترل دما 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0 شود. فرکان  خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می

01 OU 
 1 شود. جریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می

 2 شود. ولتاژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می

 3 شود. اینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می DC لینکولتاژ 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  OU 05  خروجی آنالوگ تنظیم مقدار 
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 انتخاب مدکاری دستگاه 

 .شودبرای انتخاب روو کنترل اینورتر و نوع بکارگیری اینورتر، تنظیم می   dr-09پارامتر

 های کنترلی: روش 

 : یا کنترل عددی  V/fروش کنترلی  -1

 .کند متناسب با فرکان ، ولتاژ یا گشتاور مناسب را در خروجی ایجاد می  V/fاین روو با استفاده از منحنی  

شود؛ در این مد، ولتاژ و فرکان  با  باشد که با تغییر ولتاژ و فرکان  سرعت موتور کنترل می ترین مد راه اندازی موتور می ساده

پمپ و    مانند:رسند. این مد برای کارهایی ساده که احتیاج به گشتاور بالا ندارد،  یک شیب ثابت به حداکثر مقدار مورد نیاز می 

مصرف    باشد و به علتمی   V/Fفرض کارخانه برای اینورترها ، مد  گردد. حالت پیشاستفاده می    …های ریسندگی و فن، دستگاه

 باشد.نمی Auto Tuneدر این روو نیازی به فعال کردن    .برق کمتر، اقتصادی است

 مراحل انجام کار:

 ابتدا فرکان  شروع و فرکان  پایه را تنظیم کنید. -1

 قرار دهید.  dr-09=0پارامتر  -2

 

 مربع V/fالگوی   -2

 قرار دهید. bA-07=1پارامتر 

 

 . باشد ها و ... می ها، پمپها را نگه داشته و مناسب مصارفی مانند فن ولتاژها به ضربه  این الگو نسبت توجه: 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  dr 09 0 . گرددتنظیم می  V/F روو کنترلیروی  بر

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 bA group 07 1 . گردد مربع تنظیم می  V/F روو کنترلیروی  بر
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 کاربر V/fالگوی   -3

 را تنظیم کند و موتور را متناسب با خواسته خود کنترل کند. v/fتواند بنا به نیاز خود نسبت الگو کاربر می به کمک این 

 قرار دهید. bA-07=2پارامتر  -1

 

 ولتاژ های مورد نظر خود را در پارامترهای زیر قرار دهید:  -2

 

 دهید: قرار  های مورد نظرخود را در پارامترهای زیر فرکان    -3

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  bA 07 2 . گردد کاربر تنظیم می  V/F روو کنترلیروی  بر

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  )برحسب درصد( اول کاربر  ولتاژ
 

0-100 (%) 

42  
 
bA  

 

 

 44 ) برحسب درصد( ولتاژ دوم کاربر

 46 ) برحسب درصد( ولتاژ سوم کاربر

 48 ) برحسب درصد(  ولتاژ چهارم کاربر

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  اول کاربر فرکان 
 

0-400 

(Hz) 

41  
 

bA group 

 

 

 43 دوم کاربرفرکان 

 45 سوم کاربرفرکان 

 47 چهارم کاربر فرکان 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ( simple Sensor Lessروش کنترلی برداری حلقه باز یا بدون سنسور) -2

از مولفه عمودی    کند.در این روو اینورتر از جریان خروجی موتور فیدبک گرفته و آن را به دو مولفه افقی و عمودی تجزیه می 

کند. اینورتر با توجه به مقادیر نامی موتور که در  برای کنترل میدان دوار یا شار و از مولفه افقی برای کنترل گشتاور استفاده می 

و طی محاسباتی جریان مورد نیاز برای موتور را محاسبه و با جریان خروجی موتور مقایسه   پارامترهای مربوطه تنظیم کردیم

 .نماید پ  برای کنترل صحیح گشتاور، مقدار خطا را محاسبه و جریان خروجی را تصحیح می ، کند می 

گیرد، به طور کلی این روو در کاربردهایی که  امی مراحل مذکور با هدف ثابت نگه داشتن گشتاور خروجی انجام می تم  نکته : 

گیرد. از کاربردهای صنعتی این روو در کارخانه ریسندگی است که لازم  نیاز به گشتاور خروجی ثابت باشد مورد استفاده قرار می 

 تاور کشش نخ ثابت بماند.است علی رغم تغییر شعاع قرقره همواره گش

 مراحل انجام کار:

 ( bA-11~15)  کنیمتدا پارامترهای مربوط به موتور را وارد می ب: ا2-1

 .قرار دهید   dr-09=3 : پارامتر2-2

 

 ( Slip compensationبرداری جبران لغزش)روش کنترلی  -3

شود، با این  ( و سرعت سنکرون بیشتر میRPMدر موتورهای آسنکرون و در بارهای نامی بسیار سنگین فاصله بین سرعت نامی)

 . شود)شکل زیر(روو این لغزو و فاصله جبران می 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 dr Group 09 2 . گرددتنظیم می برداری بدون سنسور روو کنترلروی  بر 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ( bA-11~15) کنیم تدا پارامترهای موتور را تنظیم می بدر این روو نیز ا

 قرار دهید.  dr-09=3پارامتر 

 

 برای کنترل فرکانس:  low/Highمحدوده 

 .تنظیم شود Ad  1=24-برای استفاده از این محدوده لازم است پارامتر  

 گروه  پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

  24 انتخاب محدوده فرکانسی  . قرار دهید 1را برابر  Ad-24مقدار 
Ad  
 

 26 محدودیت فرکان  بالا  .شودبیشتر نمی  فرکان  از این مقدار،

 25 محدودیت فرکان  پایین  .شودفرکان  از این مقدار،کمتر نمی

 

 

 

 

 

 

 

 های مشخصپرش از ورودی فرکانس

های همجوار با آن  های مکانیکی دستگاه برخی از قسمت  زمان کار اینورتر و موتور،شود که در  ها مشاهده می پروژه رخی از  در ب

کرد  نوسان  به  می شروع  تولید  را  ناهنجاری  صداهای  و  فرکان  ه  از  برخی  برابری  آن  علت  که  و کنند  موتور  طبیعی  آن    های 

 را شناسایی کرده و از روی آنها پرو کرد تا این اتفاق نیفتد.  هاتوان آن فرکان می توسط این تابع    باشد. کانیکی می های مقسمت

 . دسترس خواهد بود ورودی در   های آنالوگ با تغییر ولتاژ و جریانتوجه داشته باشید این قابلیت تنها در ورودی  ✓

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  dr 09 1 . گرددجبران لغزو تنظیم می روو کنترلروی  بر  

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  Ad-27=1پارامتر 

 

 های مدنظر برای پرو را در پارامترهای زیر قرار دهید:فرکان  

 

 باشد. نمی  در دسترس  باشند،های پرو می که فرکان   Ad-28~Ad-33فرکان  کاری در محدوده  : توجه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 27 1 .شودانتخاب فرکان  پرو فعال می 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  اولین محدود کننده پایین فرکان  پرو
 
 

0.1-400 Hz 

28  

 

 

Ad  

 29 اولین محدود کننده بالا فرکان  پرو 

 30 محدود کننده پایین فرکان  پرودومین 

 31 دومین محدود کننده بالا فرکان  پرو

 32 سومین محدود کننده پایین فرکان  پرو

 33 سومین محدود کننده بالا فرکان  پرو

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ACC/Dec Timeفرکانس مرجع برای 

 اگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکان  ماکزیمم باشد: -1

 نزول براساس فرکان  ماکزیمم تغییر خواهند کرد.  این صورت زمان صعود و در

هرتز را در    60باشند، از صفر تا  ثانیه    10هرتز باشد و زمان افزایش و کاهش    60(  dr-20به عنوان مثال اگر فرکان  ماکزیمم)

   Command    ،30هرتز ، فرکان     60کند و زمان کاهش نیز همین مقدار خواهد بود، یا اگر فرکان  ماکزیمم  ثانیه طی می   10

کند زیرا مرجع فرکانسی همان فرکان   ثانیه طی می  5هرتز را در    30ثانیه باشد پ  از استارت از صفر تا    10هرتز و زمان افزایش  

 ماکزیمم می باشد.

 مراحل انجام کار:

 . قراردهید   bA -09=0پارامتر

 

 باشد: Commandاگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکان    -2

نزول بر اساس این فرکان  صورت   را به عنوان مرجع انتخاب کرده و زمان صعود و commandدر این حالت اینورتر فرکان  

 گیرد و فرکان  ماکزیمم نقشی ندارد. می 

  60و فرکان  ماکزیمم  هرتز  Command   ،30ثانیه،  فرکان   10( ACC/DECبه عنوان مثال اگر زمان افزایش و کاهش)

 دهد.هیچ اهمیتی به فرکان  ماکزیمم نمی  کند وثانیه طی می   10هرتز را در   30تا هرتز باشد، از صفر  

 قراردهید.  bA-09=1پارامتر

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  bA 09 0 . شود(  تنظیم میdr-20بر اساس فرکان  ماکزیمم)

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  bA 09 1 . شودتنظیم می commandبر اساس فرکان   



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 ( ACC/DEC Time scaleتنظیم خصوصیات زمان افزایش و کاهش سرعت )

 : ادتوان تغییر دتوسط این پارامتر دقت زمان افزایش و کاهش را می 

  

 ( از این پارامتر استفاده کنید. ثانیه  5.25  ثانیه، 4.5)  دارید که به دقت خیلی بالایی نیاز در مواقعی 
 

 ( Multi-functionتنظیم چندین زمان افزایش/کاهش به کمک ترمینال )

 مراحل انجام کار:

 کنیم. را تنظیم می  ACC/DECابتدا   -1

 روی مقادیر زیر تنظیم کنید. را بر In-69 و   In-68پارامترهای  -2

 

 (  bA-70~ bA-83های کاهش را در پارامترهای فرد تنظیم کنید.)های زوج و زمان افزایش را در پارامتر هایزمان -3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 

  اول زمان افزایش

 

 

 

0-6000 s 

70  

 

 

 

bA  

 71 زمان کاهش اول 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

 82 زمان افزایش هفتم 

 83 هفتم زمان کاهش  

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 0.01با دقت 
08 

 
bA  1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Multi Accel/Decel – Lowترمینال(P3) 8 67  
In  Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالP4  ) 9 68 

Multi Accel/Decel – high )ترمینالP5  ) 10 69 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 را تنظیم کنید: با استفاده از جدول زیر زمان مورد نظر خود 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الگوی تنظیم زمان افزایش و کاهش سرعت 

 توان الگوی افزایش/ کاهش را تنظیم کرد: پارامترهای زیر می با استفاده از

 کنید.تنظیم 0 را بر روی   Ad-01استفاده از الگوی خطی پارامتر برای  -1

 

 الگوی اصلی در این حالت برای کاربردهایی با گشتاور ثابت است. ✓

 کنید. تنظیم   1ی  را بر رو  Ad-01پارامتر  منحنیبرای استفاده از الگوی  -2

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 01 0 .شودبر روی الگوی خطی تنظیم می

 

 

P3 P4 P5  مقدار Multi Accel/Decel 

- - - ACC/DEC 0 

 - - bA 50 1 

-  - bA 51 2 

  - bA 52 3 

- -  bA 53 4 

 -  bA 54 5 

-   bA 55 6 

   bA 56 7 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 

 گیرد.گیری و توقف موتور به صورت یکنواخت و به آرامی صورت می به کمک این الگو وضعیت شتاب

 منحنی را تنظیم کنید:   چگونگی الگویزیر و شکل  توانید با استفاده از پارامترهامی 

 

 

 

 

 

 

 

1-ACC/DEC Start در پارامتر  راAd-03  .تنظیم کنید 

 

2-ACC/DEC End  در پارامتر راAd-04  .تنظیم کنید 

 

ACC/DEC   آیند:های زیر بدست می نهایی با استفاده از فرمول 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 01 1 بر روی الگوی منحنی تنظیم می شود

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

ACC Start 1-100(%) 03 Ad  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

ACC End 1-100(%) 04 Ad  

 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 غیر فعال بودن چپگرد یا راستگرد  فعال/

تنظیم    0روی   را برAd-09 چ گرد چرخش داشته باشد پارامتر  در جهت  بخواهید موتور هم درجهت راستگرد و هم ر اگ  -1

 کنید.

 

 تنظیم کنید.  1 برابر را  Ad-09پارامتر چرخش داشته باشد  چ گردفقط در جهت  بخواهید موتور اگر -2

 

 تنظیم کنید.  2برابر  را  Ad-09پارامتر فقط در جهت راستگرد چرخش داشته باشد  بخواهید موتور اگر -3

 

 ( Stopتعیین نحوه توقف)

   کم شدن شتاب تا توقف -1

  کند.زمان تنظیم شده شروع به کاهش می  سرعت موتور در 

 قرار دهید. Ad-08=0پارامتر 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 09 0 . باشدطرف می دو جهت چرخش به هر

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 09 1 . کندفقط در جهت چ گرد عمل می

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 09 2 . کندفقط درجهت راستگرد عمل می

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Time DEC 0 08 Ad طریقتوقف از 

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 برای توقف  DCاستفاده از ترمز   -2

کنیم به  زمانی که در پارامترها تنظیم می  با فرکان  و  dcولتاژ  ،در این روو بعد از آنکه سرعت موتور تا نزدیک به توقف رسید 

 .زمانیکه بار سنگینی به موتور وصل است مناسب استشود تا شفت موتور کاملا متوقف شود و برای استاتور موتور تزریق می 

توقف کامل نیاز داریم و اگر به حرکت  است که در صنعت در بعضی از مواقع به    به این خاطر  dcعلت استفاده از ترمز :نکته

ایستد علی الخصوص زمانیکه بار سنگینی به الکتروموتور  ع برق، الکتروموتور بلافاصله نمی الکتروموتور توجه کرده باشید پ  از قط

 . کنیمدرایو استفاده می dc در چنین مواقعی از ترمز  ،وصل است

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.  Ad-08=1پارامتر  -1

 

 تنظیم کنید.    Ad-17ر فرکان  شروع ترمز را در پارامت نقطه شروع ترمز یا -2

 

 .تنظیم کنید   Ad-16مقدار ولتاژ ترمز را در پارامتر   - 3 

 

 تنظیم کنید.  Ad-15را در پارامتر   DCمدت زمان تزریق جریان   -4

 

 تنظیم کنید.  Ad-14مدت زمان قبل از ترمز را در پارامتر   -5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
  DC 1 08 Ad ترمزتوقف از طریق 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
 17 Ad (Hz)60-0.1 .کنیم که در چه فرکانسی ترمز اعمال شودبا تنظیم این پارامتر تعیین می

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
  Ad 16 (%)200-0 . که ترمز چقدر زور داشته باشدکنیم می با تنظیم این پارامتر تعیین

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
  15 Ad (S)60-0 .در زمان توقف موتورDC مدت زمان تزریق جریان 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
کنیم که قبل از اینکه ترمز بگیرد چه مدت صبر  تنظیم این پارامتر تعیین میبا 

 . کند

 

0-60(S) 
 

14 
 

Ad 
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 ای از مراحل: خلاصه

 

 

 

 

 

 

 

 ( Free Run)چرخش آزاد به نسبت اینرسی حرکتی تا توقف -3

زمانیکه موتور را به  شود مثل شود ولتاژ و فرکان  خروجی قطع شده و موتور رها می در این حالت زمانیکه دستور توقف داده می 

 دارد.  زمان ایستادن آن بستگی به اینرسی بار  و کنیمصورت دستی خاموو می 

 قراردهید. Ad-08=2پارامتر 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  08 1 . شودفعال می DCتوقف با استفاده از ترمز 

 
 Ad  

 17 60-0.1 نقطه شروع ترمز یا فرکان  شروع ترمز

 16 (%)200-0 تزریقیجریان مقدار 

 15 (S)60-0 مدت زمان تزریق جریان

 14 60-0 ترمز مدت زمان قبل از

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 08 2 چرخش آزاد طریق  توقف از

 

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 مقاومت ترمزی اینورتر

ا خطای اضافه ولتاژ اینورتر مواجه شدید، احتمالا باید اینورتر را به سیستمی مجهز  را کوتاه کردید و بر موتو اگر شما زمان توقف

گویند که مقاومت  را تخلیه کند. به این سیستم، ترمز دینامیکی اینورتر یا ترمز مقاومتی اینورتر می اضافی    انرژی کنید که بتواند 

بنابراین با اتصال مقاومت ترمز به اینورتر، ولتاژ اضافی اینورتر روی   آید.به شمار می از اجزای این سیستم  ترمزی اینورتر هم یکی

بعنوان    .شود خطای اضافه ولتاژ تولید نشود و اینورتر با شتاب لازم موتور را متوقف کند شده و موجب می   مقاومت ترمز تخلیه 

درایو می  ترمز  مقاومت  کاربرد  برای  نق  توانمثال  نوار  اشاره کرد:  موارد  این  و  به  کالسکه جرثقیل، سانتریفیوژ، فن  اله)کانوایر(، 

 هایی که تغییر جهت سریع موتور مورد نیاز است.کاربرد 

 مراحل انجام کار:

 فعال کنید.  Pr-65مقاومت ترمزی را در پارامتر  - 1

 

 ( %EDتنظیم کنید.) Pr-66درصد مقاومت ترمزی را در پارامتر   - 2

 

  به صورت درصد  مدت زمان عدم استفاده از مقاومت ترمزی در کل کارکرد اینورتر با مقاومت ترمزی را Pr-66پارامتر   توجه:

 کند.تنظیم می 
 

 ( START)راه اندازی  تعیین نحوه

 نظر شدن شتاب تا رسیدن به فرکانس مورد زیاد -1

  کند.می  افزایش سرعت موتور در زمان تنظیم شده شروع به 

 قرار دهید. Ad-07=0پارامتر 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 

1 65 Pr  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Pr 66 (%)30-0 درصد مقاومت ترمزی  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  ACC time 0 07 Adاز طریق  راه اندازی
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 در هنگام راه اندازی  DCاستفاده از ترمز   -2

   در هنگام راه اندازی موتور داریم.   DCبعضی موارد نیاز به استفاده از ترمز   در

 استفاده کنیم. DC  برای مثال در هنگام راه اندازی آسانسور برای عدم سقوط آسانسور در لحظه شروع باید از ترمز  

 قرار دهید. Ad-07=1پارامتر 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
  12 (s)60-0 مدت زمان تزریق ولتاژ 

Ad  
 13 (%)200-0 تزریقی در هنگام راه اندازی   dcولتاژ

 

 

 

 

 

 

 (Dwell frequency)فرکانس تثبیت

شروع به   ای متوقف شده س  لحظه ، یک فرکان  مشخص که نیاز داشته باشیم موتور در کنیماستفاده می  زمانی این پارامتر از

 .حرکت کند 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید.  Ad-20را در پارامتر  (ACC)به هنگام صعود فرکان  تثبیت -1

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  DC 1 07 Adترمز از طریق  راه اندازی

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0.1-400(Hz) 20 Ad (  ACC time فرکان  لحظه متوقف شدن در ) فرکان  تثبیت
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 کنید.تنظیم   Ad-21پارامتر   را در   زمان تثبیت -2

 

 

 

 

 

 

 

 عملیات ذخیره سازی انرژی

 :پذیرداین قابلیت از دو طریق صورت می 

 عملیات ذخیره سازی دستی -1

 رسد،هنگام راه اندازی به ولتاژ نامی خود می   به این صورت که موتور در   را کاهش دهیم،   درصد ولتاژ   30توانیم تااین کار می   با

اینورتر ولتاژ    ،دار نبودن موتور رصورت با  دهد.؛ دراستفاده از فیدبک جریان، باردار بودن یا نبودن موتور را تشخیص می   اینورتر با

 . شودمی اهش مصرف برق و ذخیره انرژی دهد و همین امر سبب کدرصد کاهش می   30را تا 

 

 . شودموتور تنظیم می باری جریان نامی و جریان بی ولتاژ خروجی با محاسبه خودکار مقدار انرژی ذخیره شده بر اساس 

 ولتاژخروجی تنظیم 

 ورودی ولتاژ از کمتر کاری آنها  که سطح ولتاژمناسب موتورهایی است  باشد وخروجی اینورتر می   این پارامتر برای تنظیم ولتاژ

ولتاژ پیک  برای مثال در منطقه   باشد. می  پارامتر زیر می ولت است.   380ولت و موتور شما    420ای  از  ولتاژ  با استفاده  توانید 

 درایو را کم کنید.خروجی  

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  ACC time 0-60(S) 21 Ad در مدت زمان تثبیت 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Ad 51 (%)30-0 مقدار کاهش ولتاژ به صورت درصد
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 نحوه تنظیم: 

 تنظیم کنید.  IOvدرپارامتر را نظر مورد  ولتاژ 

 

Power-on Run 

 شود: استارت می کرده و به محض وصل شدن برق شروع به کار با استفاده از این پارامتر اینورتر

 باشد. 2یا  1برابر  باید   drv پارامتر-1

 

 قرار دهید. Ad-10=1پارامتر  -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر    مقدار  توضیحات
 

180-480 IOv  operation  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 1/2 . های فرمانطریق ترمینال  از drv operation  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Power-on Run 10 1 . شودفعال می Ad  
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 توابع حفاظتی

 (ETHالکترونیکی) گرمای -1

قطع   خروجی اینورتر را ،داشت  در موتور وجود حد مجاز  گرمای بیش از  کنیم که اگر توسط این پارامتر برای اینورتر تعیین می 

 نماید. 

 کار: مراحل انجام 

 فعال کنید.  حفاظتی را توابع  Pr-40طریق پارامتر  از  -1

 

 کنید. تنظیم  Pr-42 پارامتر  در  ازجریان نامی( را  سطح گرمای الکترونیکی)درصدی -2

 

 تنظیم کنید.   Pr-43پارامتر درصدی در  صورت  برای حالت پیوسته را به  مقدار اضافه جریان عبوری از موتور -3

 

 تنظیم کنید.Pr-41 پارامتر درا  ر کننده موتور نوع خنک  -4

 

 بار  اضافه هشدار -2

 کار:انجاممراحل

 کنید.  تنظیم Pr-18 پارامتر در  را  اضافه بار سطح هشدار -1

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 40 1 گرمایی ظت افعال شدن تابع حف

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 42 (%)200-50 دقیقه یک برای موتور از مقدار اضافه جریان عبوری

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 43 (%)180-50 پیوسته  لتحابرای ازموتور  مقدار اضافه جریان عبوری

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 41 0 خنک کاری با فن خود موتور

 1 خنک کاری با فن مجزا

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 18 (%)120-30 . شود بار صادر اضافه جریان پیغام اضافه از درصد چند در
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 کنید.  تنظیم Pr-19 پارامتر در  را اضافه بار هشدارمدت زمان  -2

 

 دهید. قرار OU-31=5 پارامتر -3

 

 لغزش اضافه بار -3

 شود.می  قطع داد، ولی در حالت لغزو اضافه بار، خروجی اینورترطریق رله فقط هشدار اضافه بار می از درحالت قبل اینورتر

 کار: مراحل انجام 

 .دهید  قرارPr-20=1 پارامتر -1

 

 .کنید  تنظیم Pr-21 پارامتر در  را بار  اضافهسطح لغزو  -2

 

 .کنید تنظیم  Pr-22 پارامتر در  را مدت زمان اضافه بار  -3

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 19 Pr group (S)30-0 اضافه بار  هشدارمدت زمان  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 OU group 31 5 . شودانتخاب می 1ای خروجی رله 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 20 1 فعال شدن لغزو اضافه بار 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Pr group 21 (%)200-30 . کندمشخص می را میزان اضافه بار 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 s 22 Pr group 60-0 . طول بکشد Pr-21ثانیه اضافه بار مشخص شده در چند  
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ترانزیستوری خروجی ای و رله هایخروجی  

را در  ای  های رله و خروجی   انزیستوریتر ترمینال خروجی  توانید و جدول زیر می   OU-31و    OU-33  ا استفاده از پارامترهایب

 .های مختلف فعال کنید زمان

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

FDT-1 1  
 

 
 
 
 
 
 
 

OU-31,32 

 (   انتخاب رله )

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

 
 

 
OU group 

FDT-2 2 
FDT-3 3 
FDT-4 4 
موتور اضافه بار  5 

 6 اضافه بار اینورتر

 7 حالت کم باری 

 8 هشدار فن

 9 اضافه بار موتور توقف ناشی از 

 10 اضافه ولتاژ

 11 پایین بودن ولتاژ 

 12 گرمای بیش ازحد

بین رفتن دستور  از  13 

موتور حین کارکرد در  14 

 15 در زمان توقف

طول عملیات با سرعت ثابت  در   16 

 19 جستجوی سرعت 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

FDT 

 هایی عمل کنند.در چه فرکان    اییا رله  خروجی ترانزیستوریکنیم که ها تعیین می  FDTبه کمک 

 

• FDT-1 

رله خروجی را    اید.هرتز قرارداده 10را   (OU-58هرتز تنظیم کرده و پهنای باند فرکانسی )20: فرض کنید فرکان  را در  مثال

( از  2)پهنای فرکانسی تقسیم بر  کمترتا    5  راه اندازی موتور وقتی فرکان  بهاید. پ  از  ( تنظیم کرده FDT1)0 برابر عدد  

 ، رله خروجی عمل خواهدکرد.15یعنی فرکان  ، فرکان  تنظیم شده رسید 

 مراحل انجام کار:

 ( command frequencyرا تنظیم کنید) فرکان  مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید. OU-58پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.  OU-31~32توجه به جدول قبل در پارامتر   را با رله  نحوه عملکرد -3

 

 

 

 

 

 

 

• FDT-2 

خروجییی باییید برابییر  فرکییان  دسییتور و فرکییان  نمایییان شییدن رلییهکییه  اییین اسییت FDT-2شییرط فعییال شییدن 

 (Command frequency=FDT frequencyباشند)

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 OU group 32-31 0 . کندعمل می FDT1رله با توجه به شرایط 
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( نقطه  Command frequency: تفاوت این پارامتر با پارامتر قبلی در این است که در مورد قبلی با افزایش فرکان  )نکته

باند  به پهنای  با توجه  به این که فرکان  دستور و    FDT-2کرد ولی در  تعریف شده تغییر می  عملکرد رله خروجی  با توجه 

 ها باید برابر هم باشند با افزایش فرکان  دستور رله خروجی عمل نخواهد کرد. فرکان  نمایان شدن خروجی

تنظیم    30( را برابرOU-57و فرکان  نمایان شدن رله خروجی )  (Command frqفرض کنید فرکان  مورد نظر ) مثال:

تنظیم    10نیز در    )پهنای باند فرکانسی( راOU-58پارامتر    اید.( قرار داده FDT-2)1  را برابر   OU-31~32پارامتر    اید.کرده 

  عمل خواهد کرد. رله خروجی  هرتز   25 یعنی  (OU-57ها)در نصف پهنای باند کمتر از فرکان  نمایان شدن خروجی   .اید نموده 

 رله خروجی عمل نخواهد کرد.  (Commandحالت قبل در صورت تغییر فرکان  راه اندازی)خلاف در این حالت بر

 مراحل انجام کار:

 . (command frequencyرا تنظیم کنید) فرکان  مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.   OU-58پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.   OUT-31~32توجه به جدول قبل در پارامتر   را با خروجی رله  نحوه عملکرد -3

 

 تنظیم کنید.  OU-57را در پارامتر   عمل خواهد کرد خروجی آن رله   فرکانسی که بعد از -4

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OU group (Hz)400-0 فرکان  قطعپهنای باند  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 OU group 32-31 1 . کندعمل می FDT2رله با توجه به شرایط 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

. عمل خواهد کرد   توجه به پهنای باند رله قبل از این فرکان  و با   0-400(Hz) 57 OU group 
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• FDT-3 

 ها نمایان شدن خروجی در نصف این مقدار قبل و بعد فرکان     (   OU-58)  در این شرایط رله با توجه به پهنای باند تنظیم شده 

(OU-57  .کرد خواهد  باند   (عمل  پهنای  اگر  که  صورت  این  برابر     OU-58)   به  خروجی   10(  شدن  نمایان  فرکان                  و 

(OU-58     برابر )باشد،  30   (به هنگام بالا رفتنACC time)     هرتز قطع   35فرکان     در   و  کردهعمل  هرتز   25در فرکان 

 هرتز قطع خواهند شد. 25در  هرتز عمل کرده و  35( در فرکان  DEC time) کاهش سرعتزمان در   و خواهند شد 

 مراحل انجام کار:

 ( command frequency) را تنظیم کنید  فرکان  مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.   OU-58پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.   OUT-31~32توجه به جدول قبل در پارامتر   را باه خروجی رل نحوه عملکرد -3

 

 تنظیم کنید.  OUT-57قطع خواهد شد را در پارامتر   و  وصل ای رله  فرکانسی که بعد و قبل ازآن خروجی -4

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OU group (Hz)400-0 فرکان  قطعپهنای باند  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 OU group 32-31 2 .کندعمل می FDT3رله با توجه به شرایط 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

عمل خواهد کرد   توجه به پهنای باند بعد از این فرکان  و با قبل و ایخروجی رله   0-400 Hz 57 OU group 
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• FDT-4 

( وصل شده و عمل خواهد OUT-57ها)فرکان  نمایان شدن خروجی( در  ACCبه هنگام بالارفتن)  خروجی  در این شرایط رله 

( قطع خواهند شد. به عنوان مثال اگر  OUT-58( در نصف پهنای باند فرکانسی کمتر از فرکان  ) DECزمان کاهش)   در   و  کرد

(OUT-57ب ) خروجیباشد، رله 10ی باند برابرپهنا و باشد   30رابر   (به هنگام بالا رفتنACC   در فرکان )در عمل کرده و  30 

 قطع خواهند شد. 25( در فرکان  DECزمان کاهش) 

 مراحل انجام کار:

 ( command frequencyرا تنظیم کنید) فرکان  مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.  OUT-58پهنای باند فرکان  قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.    OU-31~32توجه به جدول قبل در پارامتر   را باخروجی رله  نحوه عملکرد -3

 

 تنظیم کنید.  OU-57را در پارامتر  وصل و قطع خواهد شد  ایرله  آن خروجی که دررکانسی ف  -4

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OU group (Hz)400-0 پهنای باند فرکان  قطع

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 OU group 32-31 3 . کندعمل می FDT4رله با توجه به شرایط 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

.عمل خواهد کرد توجه به پهنای باند  در این فرکان  و با خروجی رله  0-400 Hz 57 OU group 
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ای با رله  یتفاوت خروجی ترانزیستور  

آم ر( بدهد در حالیکه خروجی    2تا  های بالاتری )تواند جریانای می خروجی رله دهی است.  در میزان جریان  آنهاعمده تفاوت  

تفاوت بعدی این دو در ولتاژ کاری است. خروجی    .باشد داشته  تواند  میلی آم ر می   500ترانزیستوری جریان خروجی حداکثر  

ولت( کار کند. در حالیکه خروجی ترانزیستوری    250تا    5)بازه    AC ولت(، و هم چنین  30تا    5)بازه    DC تواند در ولتاژای می رله 

  1ای  در خروجی رله سرعت سوئیچ زنی  ولت(، و مزیت عمده ترانزیستوری سرعت بالای سوئیچ زنی است.    26  )است DC فقط 

 .کیلوهرتز است 100تا  20هرتز است در حالیکه در خروجی ترانزیستوری  

خروجی   از باید  کاربردهایی  چه در و  کنیممی  استفاده  ای رله   خروجی از  کاربردهایی  چه  شود که در می   با این توضیحات مشخص

 .استفاده کرد ترانزیستوری 
 

 PIDکنترل

PID   ها  ها و مکاندهد. این سیستم کنترلی در خیلی از کارخانه های ما را کاهش می باشد که خطا یک سیستم کنترلی می   کنترلر

های کنترلی که در حال حاضر در جهان برای کاهش  ها کاربرد دارد. همه سیستم برای کنترل فشار، دما، سطح و بسیاری از فرایند 

تر شدن اینکه این سیستم  ند. برای واضح ابه عنوان پایه و اساس استفاده کرده  PIDل  شود از همین سیستم کنترخطا استفاده می 

ها ها برای انجام کنترل های قدیم که این سیستم کنترلی موجود نبود از انسانکنیم. در کارخانه کنترلی چیست مثالی را ذکر می 

 ترل دستی و سیستم کنترل اتوماتیک را بهتر متوجه شوید. های کنکردند. به مثال زیر دقت کنید تا تفاوت سیستماستفاده می 

 سیتم کنترل دستی: 

کردند  های با درجه حرارت متفاوت استفاده می فرض کنید در یک کارخانه سیمان برای پختن مواد اولیه سیمان در کوره از شعله 

شد. نحوه کنترل به این صورت بود که یک نفر به صورت مداوم درجه حرارت  و این درجه حرارت باید توسط یک فرد کنترل می 

کرد. به عنوان مثالی دیگر همین  ده از آن گاز ورودی به کوره را به صورت دستی کم و زیاد می خواند و با استفابالای کوره را می 

در نظر    PIDتوان به عنوان یک سیستم کنترلی  شود را می ها برای گرم کردن خانه استفاده می هایی که در بسیاری از خانهشوفاژ

شود که نیاز به کنترل دمای آن است. در صورتی که سیستم کنترل  می ها از یک مبدل حرارتی استفاده  گرفت. در موتورخانه شوفاژ 
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PID   نباشد یک نفر باید به صورت مداوم گیج بالای مبدل را بخواند و دمای آب را کنترل کند تا آب بسیار داا یا بسیار سرد

شد خودو بسیار خطا داشت و  می  آید را اصلاح کند. این سیستم کنترلی که توسط انسان انجامهایی که بوجود مینشود و خطا 

ها را کاهش دهد و از خطرات جانی هم جلوگیری کند طراحی شود،  نیاز به این بود که یک سیستم کنترلی اتوماتیک که خطا

 چون دما بالا بود و هر لحظه در معرض این دما بودن خطرناک بود.

 

 

 

 

 

 

 

 

بندد تا  رود اپُراتور شیر گاز را کم کم می ب کند و در صورتی که دمای آب زیاد بالا در شکل بالا اپُراتور به گیج بالای آب دقت می 

رود و به  بکند تا دمای آب بالا دمای آب پایین بیاید و در صورتی که دمای آب زیاد کاهش یابد اپُراتور شیر گاز را کم کم باز می 

نفر باید آماده و سرپا دمای آب را پایش کند و به صورت دستی شیر گاز را کم و زیاد کند؛ که کاری بسیار  همین ترتیب یک 

 طاقت فرسا و سخت است..  
 

 ( feedbackفیدبک)

کار به ابتدای  انتهای نامند. یعنی نتیجه  شود فیدبک میخواند و میزان خطا را متوجه می همین که اُپراتور از روی گیج دما را می 

باشد به اپُراتور اطلاع داده  کار که همان دمای گیج می انتهای  شود تا دستور مناسب انجام شود. در اینجا نتیجه  کار اطلاع داده می 

خورد هم در  های دیگری همانند بازخورد یا پ ه شود که شیر گاز را باید کم کند یا زیاد کند؟ فیدبک را با نام شود تا متوجمی 

 کنید.های درسی پیدا می کتاب

 سیستم کنترل اتوماتیک:

های  کار تمامی  PIDدر سیستم کنترل اتوماتیک دیگر نیازی به اپُراتور نیست. در این روو با استفاده از یک سیستم کنترل 

نه خطای انسانی دارد و نه مسایل جانی و مالی   که دهند ها انجام می ها و کنترلر یک اپُراتور را به صورت کاملا دقیق سنسور 

 ! …و
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 کند؟ چگونه کار می  PIDحالا این سیستم کنترلی 

 حذف اُپراتور: جهتلازم  شرایط 

 یک شیر گاز کنترلی به جای شیر گاز دستی   -1

 به جای اپُراتور سخت کوو ما!  PIDیک کنترل  -2

 )ترانسمیتر( PIDیک انتقال دهنده دمای گیج به کنترل  -3

ها به  نحوه عملکرد هم به این صورت است که ابتدا ترانسمیتر دمای گیج، دمای خوانده شده مربوط به آب داا را از طریق سیم 

باتوجه به عددی که از بالای    PIDشود( و کنترلر  به صورت وایرل  هم انجام می   به تازگی )البته    د کنمنتقل می   PIDکنترلر  

گفتیم    PIDخوانی دارد یا خیر؟ چون ما قبلا به کنترلر  کند که هم دی که قبلا تنظیم شده، مقایسه میکوره خوانده شده با عد 

عدد را   کننده دو عدد را مقاسیه خواهد کرد! کنترلر بعد از اینکه اختلاف این دو حالا کنترل  ،خواهیمدرجه می  50که مثلا دمای 

دهد که شیر گاز کم شود یا زیاد شود تا دمای مورد نظر تنظیم شود. شیرکنترلی  متوجه شد سریع به شیر کنترلی دستور می 

 و زیاد شده و دمای آب بالای کوره تنظیم گردد. کند تا شعله کم سریع شیر گاز را کم و زیاد می

 

 

 

 

 

 

 

کنید که با  به وضوح استفاده از یک سیستم کنترلی شرح داده شده است. یک شیر کنترلی هم مشاهده می قبل در شکل  

 کند.ن قرار دارد به صورت اتوماتیک گاز را کم و زیاد می آعدد فنری که در بالای  4استفاده از فشار هوا و 

 : M100 توسط اینورترهای   PID کنترل

 کنترلر یعنی کنترل هوشمندانه یک پارامتری از یک فرآیند صنعتی از قبیل:   PIDهمانگونه که در مقدمه توضیح داده شد 

 گردد. کنترل فشار آب در یک خط لوله : توسط کنترل دور پمپ از طریق اینورتر کنترل می 

 گردد. می  کنترل دبی آب در یک خط لوله : توسط کنترل دور پمپ از طریق اینورتر کنترل

 گردد. هوای یک سیستم دمنده: توسط کنترل دور فن از طریق اینورتر کنترل می یکنترل فلو 
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 گردد. کنترل دمای یک سالن: توسط کنترل دور فن دمنده هوای گرم از طریق اینورتر کنترل می 

 نامید.  PIDتوان یک سیستم کنترلهایی از این قبیل را می ها و مثال همه این مثال

ساختمانی چند طبقه را در نظر بگیرید در طبقات پایین این ساختمان فشار آب تقریبا در تمام ساعات روز خوب بوده و ساکنین  

مشکلی از بابت فشار آب نخواهند داشت ولی طبقات بالاتر در ساعات مختلف روز و بسته به مصرف ساکنین ساختمان از بابت  

ها از یک پمپ در مسیر لوله رفت آب به واحدها استفاده  این مشکل اکثر ساختمان  . برای رفع داشتفشار آب مشکل خواهند  

 کند:کار می  زیر کنند و این پمپ توسط یک سیستم تشخیص فشار بصورت می 

تور به سرعت شروع به کار  دهد و موهر موقع فشار آب از یک حد معینی افت کند سنسور فشار به موتور فرمان روشن شدن می 

کشی صدمه  گردد که این موضوع نه تنها به سیستم لوله ها می ) و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک ضربه در لوله   کند می 

گردد. روشن و  گردد ( و به محض رسیدن فشار به مقدار دلخواه موتور دوباره خاموو می زند بلکه باعث خرابی پمپ نیز می می 

گردد و  باعث بالا رفتن هزینه برق شده بلکه باعث کوتاه شدن عمر مفید موتور و پمپ می های مداوم پمپ نه تنها  خاموو شدن

لوله  داخل  فشار  وقت  هیچ  نمیدر ضمن  تثبیت  می ها  زیاد  و  کم  مدام  آب  شیر  از  آب خروجی  فشار  و  برای    گردد.گردد  لذا 

کنترل شود. در این حالت از یک سنسور تشخیص فشار    PIDکردن این موضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر بصورت  برطرف 

 :   باشد آب در مسیر خط لوله بایستی استفاده نمود . بلوک دیاگرام نحوه کار بصورت زیر می 

 

 

 

 

 

تواند فشار  ( که اپراتور می SVستم خواهد بود )شود محلی جهت تنظیم فشار دلخواه در سیهمانطور که در شکل بالا دیده می 

    دلخواه آب مصرفی را از آن محل تنظیم نماید اینورتر مقدار فشار خط را از طریق سنسور نصب شده در خروجی پمپ خوانده

(PV( و با مقدار )SV تنظیم شده مقایسه می )( کند اگر فشار خطPV( کمتر از مقدار فشار تنظیم شده )SVباشد د )  ور

دهد تا فشار به نقطه مطلوب تنظیم شده برسد و به محض رسیدن فشار به نقطه تنظیم شده دور  موتور را به آرامی افزایش می 

ها ( فشار خط بالاتر از مقدار تنظیم شده  دارد و اگر به هر دلیلی ) مثلا به دلیل بسته شدن شیر مصرف کننده را ثابت نگه می 

ابد تا جایی که دیگر نیازی به کارکرد پمپ نباشد که در اینصورت پمپ کلا خاموو  یود دور موتور توسط اینورتر کاهش می بش

 گردد. گردد و به محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار میمی 
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 مراحل انجام کار:

 قراردهید.  AP-01=1پارامتر  -1

 

 کنید.تنظیم  AP-29و AP-30 های کننده را در پارامترخروجی کنترل محدوده  -2

 

 کنید. AP-21پارامتر ز استفاده ا خروجی را بانوع فیدبک  -3

 

 تنظیم کنید.   AP-20پارامتر   در  ( راsetpointمرجع کنترل کننده )  -4

 

 کنید.تنظیم  AP-02  در پارامتر   فیدبک رامقیاس اندازه گیری   -5

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  AP 01 1 .شودفعال می  PIDکنترل 

 گروه  پارامتر    مقدار  توضیحات

  محدود کننده بالا فرکان  

0 - 300(Hz) 
29  

AP 
 30 ن فرکان  یمحدودکننده پای

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شود)خروجی جریانی(تنظیم می (mA)20-0روی  بر
21 

 
AP  

  

 2 .شود)خروجی ولتاژی(تنظیم می (V)10~0روی  بر

 3 .شودتنظیم می  RS-485 روی بر

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . گرددتنظیم می 1پد طریق کی از

 
20 

 

 

AP  

 

 

 2 . شودتنظیم می (V)10~0 طریق ورودی از

 3 . گرددتنظیم می م رآمیلی  (mA)20-0 طریق ورودی از

 5 .گرددتنظیم می RS-485طریق  از

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 فرکان  برحسب 

02 

 

AP 
 1 درصد برحسب 
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 تنظیم کنید. طریق پارامترهای زیر  را از  P,I,Dضرایب  -6

 

 آید.ای متفاوت بوده و به صورت آزمون و خطا بدست می توجه: مقادیر فوق در هر پروژه

 تنظیم کنید.  AP-19مقدار مرجع را در پارامتر   -7

 

 باشد.قابل مشاهده می  AP-18مقدار فیدبک در پارامتر   -9

 

 .را در پارامتر زیر تنظیم کنید  sleep delay timeمقدار  -10

 

 .را در پارامتر زیر تنظیم کنید   sleep frequencyمقدار  -11

 

 را در پارامتر زیر تنظیم کنید. wake up levelمقدار  -12

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  22 (%)999-0 . گردد تنظیم می Pضریب 

AP   ضریبI 32-0.1 . گرددتنظیم می(S) 23 

 24 (S)30-0 گردد تنظیم می Dضریب 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  AP 19 % 100-0 . درصد یا فرکان ( )  گردد تنظیم می Setpointمقدار 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  AP 18 - .شودنمایش داده می فیدبکمقدار  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Sleep delay time 0-6000 S 37 APتنظیم    

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Sleep frequency 0-60 38 APتنظیم    

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  wake up level - 39 APتنظیم     
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کننید، پی  از اینکیه فرکیان  بیه مقیدار میاکزیمم خیود و فییدبک بیه درشکل فوق فیدبک و فرکان  شروع بیه افیزایش می

مید نظیر میا   sleep frequencyکنید تیا زمیانی کیه بیه مقیداررسید، فرکان  شیروع بیه کیم شیدن می setpointمقدار 

شیود. اگییر یم صیبر کییرده و سی   خیاموو میاتنظییم کیرده  sleep delay رسید و بیه مقیدار میدت زمییانی کیه درمی

ایم پییایین تنظیییم کییرده wake up levelشییود بییه انییدازه مقییداری کییه در   setpointمقییدار فیییدبک کمتییر از مقییدار 

 کند.آمده و پ  از رد شدن از این مقدار دوباره پمپ شروع به کار کردن می
 

  کنترلر روش کار

بخشد در این حالت ما خطای ماندگار خواهیم داشت ولی  عملکرد سیستم را بهبود می وارد عمل شده و   P کنندهابتدا کنترل 

وارد عمل شده و خطای ماندگار را   I س   کنترل کننده  به صفر نخواهد رسید.  امارسد  به حداقل می P توسط کنترل کننده

فه خواهد گردید که  به سیستم اضا UNDERSHOOT , OVERSHOOT کند ولی در این حالت تعداد زیادیصفر می 

کند و پاسخ سیستم حذف می   این نوسانات ناخواسته را  وارد عمل شده و D باشد. به همین دلیل کنترل کنندهنامناسب می

 .شودتر می سریع

کنیم که یک پمپ آب در یک ساختمان چند طبقه جهت تامین فشار خط لوله آب مصرفی ساکنین نصب شده  مثال: فرض می  

یم فشار آب مصرفی را توسط کنترل دور پمپ به نحوی کنترل نماییم که همیشه فشار آب در لوله ثابت باقی  خواهاست و می 

  20تا    4فشار خط لوله آب مصرفی توسط یک ترانسمیتر فشار دوسیمه    بماند و ساکنین طبقات بالاتر احساس افت فشار ننمایند.

 .گرددمی صل بار خوانده شده و به اینورتر و 10تا   0آم ر و میلی 
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برحسب  )  1را برابر    AP-02کنیم.  تنظیم می   (پد از روی کی   ) 0را برابر   AP-20 و (mA 20-0) 0را برابر    AP-21برای این کار  

رفته و مقدار آن را با  AP-19 ثابت بماند، برای این کار به پارامتر  5Barدهیم. هدف ما این است که فشار دردرصد( قرار می 

  مقدار ماکزیمم و مینیمم فرکان  را در پارامترهای  کنیم.تنظیم می   50برابر  AP-20انتخاب شده در پارامتر استفاده از روو  

AP-29    و AP-30 مثال مقدار  کنیم.تنظیم می این  برابر   Wake up در  اینکه    1را  به محض  یعنی  داده  از    1قرار  درصد 

ثانیه  5را برابر    sleep delay timeو    45را برابر    sleep frequencyکم شد پمپ شروع به کار کند و مقدار     set pointمقدار

  آم ر میلی   10داده تا در   را در شرایطی که خروجی مطلوب بدست نیامد، باید تغییرP,I,D با توجه به مقادیر فوق،    تنظیم کردیم. 

 بار را داشته باشیم. 5)خروجی سنسور( فشار  
 

Speed search 

شود، ضربه شدیدی ایجاد شده و خرابی بزرگی به بار   Free runدرایو قطع شده و شفت موتور   یاگر به هر دلیلی خروج

 کنند.این پارامتر استفاده می  آید، برای جوگیری از این کار ازمی 

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.Ad-10=1 پارامتر  -1

 

 د.یبه صورت زیر تنظیم کن Cn-71را با استفاده از پارامتر   Speed searchهایحالت  -2

 

بیت مربوطه تنظیم شده و  توان استفاده کرد. اگر نقطه سوئیچ نمایش داده شده بالا باشد، از چهار نوع جستجوی سریع زیر می 

 . باشد نمایش داده شده پایین باشد، غیرفعال می و اگر نقطه سوئیچ  فعال است

 

 

 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

POWER-ON RUN  10 1 .شودفعال می ADV  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 CON 71 0000 های موجود تنظیم بیت

 



 M100ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  دفترچه

 

 .رودمی Speed search صادر شود درایو به حالت    RUNبه هر دلیلی فرمان روشن باشد:  1اگر بیت   - 2-1

 .روشن باشد: راه اندازی دوباره پ  از ریست شدن خطا 2اگر بیت   - 2-2

 ای برق()قطع و وصل لحظه  روشن باشد: شروع مجدد پ  از یک وقفه آنی 3اگر بیت   - 2-3

برای حالتی است که برق به مدت طولانی قطع بوده و به محض وصل شدن برق شروع به  روشن باشد:  4اگر بیت   - 2-4

 کند.می اندازی راه

 عملکرد تایمر 

ای و ترانزیستوری را  های رله توانید خروجی فاده از این عملکرد می است  با   باشد.عملکرد تایمر برای توابع چند منظوره ورودی می 

 .بعد از یک زمان معین فعال کنید 

 مراحل انجام کار:

 عملکرد تایمر را فعال کنید.  In-65~69با استفاده از پارامتر  -1

 

 ای یا ترانزیستوری را تنظیم کنید.های رله عملکرد خروجی  -2

 

 تنظیم کنید.  را  ای یا ترانزیستوریهای رله مدت زمان قبل از فعال شدن خروجی  OU-55با استفاده از پارامتر  -3

 

 تنظیم کنید. را  ای یا ترانزیستوریهای رله غیرفعال شدن خروجی  مدت زمان قبل از OU-56با استفاده از پارامتر  -4

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Timer In  69~65 35 . شودفعال می  In  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Timer out  35-31 28 . شودفعال می OU  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  55 OU (s)100-0 . چند ثانیه فعال شوند ای یا ترانزیستوری پ  ازهای رلهتعیین کنید بعد از فرمان خروجی

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  56 OU (s)100-0 . شوند عالفغیرچند ثانیه  ای یا ترانزیستوری پ  ازهای رلهخروجی، تعیین کنید بعد از فرمان
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 حفاظت از قطع فاز ورودی و خروجی

 رود. این پارامتر برای تشخیص قطع فاز ورودی یا قطع فاز خروجی به کار می 

 شود:طبق مقادیر زیر تنظیم می با توجه به شکل و  Pr-05پارامتر  

 

 

 

 

 

 

Automatic Restart 

 . شوددرصورت وجود نویز و غیره استفاده می  ،از این قابلیت برای جلوگیری از قطع شدن سیستم در عملکرد محافظ اینورتر

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.Pr-08=1 پارامتر  -1

 

 گروه  پارامتر  مقدار)باینری(  توضیحات

  01 دهد نمایش می قطعی فاز خروجی را

05 
 

Pr 
 10 دهدقطعی فاز ورودی را نمایش می

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Automatic Restart 08 1 .شودفعال می Pr  
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 تنظیم کنید.   Pr-09تعداد دفعاتی که اینورتر اجازه دارد عمل ری استارت انجام دهد را در پارامتر   -2

 

 تنظیم کنید.   Pr-10استارت شدن را در پارامتر زمان تاخیر برای هر بار ری  -3

 

Analog Hold 

 توانیم فرکان  کاری را ثابت نگه داریم.های آنالوگ می با استفاده از این قابلیت، در ورودی 

 .قراردهید In-65~69=21 پارامتر 

 

 

 

 

 

   I/Oنمایش وضعیت 

 نمایش وضعیت ترمینال ورودی   -1

 شود. نمایش داده می  In-90وضعیت جاری ترمینال ورودی در پارامتر 

 

 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  Pr 09 10-0 .تواند تکرار شوداین عمل می تا ده مرتبه 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Automatic Restart 600-0 .شودفعال می(s) 10 Pr  

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  In 69-65 21 . شوداعمال می  Analog Holdهای دیجیتال با فعال شدن یکی از ورودی 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  90 In - ( ON/Offنمایش وضعیت ترمینال ورودی ) 
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 نمایش وضعیت ترمینال خروجی  -2

 شود. نمایش داده می  In-87وضعیت جاری ترمینال خروجی در پارامتر 

 

 

 

 

 های دیجیتال بازه زمانی مشخص کنید: توانید برای عملکرد ورودی می  In-85استفاده از پارامترهای  با

 

 

 

    

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  41 OU - ( ON/Offنمایش وضعیت ترمینال خروجی ) 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  S 85 In 15-1 .تنظیم کنید ورودی دیجیتال را در عملکردزمان تاخیر 
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